Star D1230 KING

gates

Star D1230= Ridici jednotka pro jeden motor 230VAC

@ NAVOD K OBSLUZE



1- POPIS VYROBKU

@ 1A - VSEOBECNY POPIS

Programovaci

tlacitka Prepinace DIP pro

nastaveni funkcf

(SoI?j ztaal“r;le(I:_Egl)D (odstavec 4A-5)

Trimery pro nastaveni
(odstavec 4b-8)

Vyjimatelna
nahradni pojistka



@ 1B - UVEDENI DO PROVOZU

Ridici jednotka byla navrzena pro automatizaci bran s pouZitim jednoho motoru 230VAC.

Pro spusténi systému je tieba:

1- Pripojit napajeni a prisluSenstvi, jak je uvedeno v odstavci 2.

2- Nastavit prepinace DIP (odstavec 4A) a trimery (odstavec 4B) podle poZadovanych funkci a podminek, ve kterych je systém
instalovan.

3- Provést standardni (odstavec 6B) nebo profesionalni programovaci proceduru (odstavec 6D) tak, aby byly uréeny body pocéatku a konce
pohybu brany (vrat).

4- Provést kontrolu nastaveni podle odstavce 6C (Upozornéni a vystrahy pied uvedenim do provozu).

® Pokud se na Fidici jednotce po provedeni piedchozich kroki vyskytnou problémy, viz odstavec 9 (Signalni LED) a pro identifikaci
jejich mozné pritiny viz odstavec 14 (Reseni problémii).

@ 1C-VLASTNOSTI A VYBAVENI RIDICI JEDNOTKY

- Vystup pro jeden servomotor 230VAC (svorky 30, 31,32).

- Limitni spinace pro otevieni a zavieni (svorky 4,5,6).

- Interni prijima¢ dalkového ovladani rolling code 433.920MHz (kod: RX STAR, viz odstavec 1A — 13B).

- Vyjimatelna pamét’ (kéd: MEMO) s kapacitou az 200 radiovych kéda (odstavec 1A - 13A).

- 6 signalnich LED (odstavec 1A - 9).

- Podpora osvétleni vehodu/vjezdu (230VAC, max. 500W) — volitelné (viz odstavec 12D).

- UZivatelsky nastavitelné zpomaleni chodu pti otevirani a pied zavienim (nezavisle na sob¢) za pouziti profesionalni procedury uceni (viz
odstavec 6D).

- Zabudovany pieruSovaé pro vystraznou lampu (viz odstavec 12A).

- UzZivatelsky nastavitelné otevirani pro chodce pomoci specielni programovaci procedury (viz odstavec 7).

- Nastavitelna doba osvétleni vchodu/vjezdu pied provedenim manévru v rozsahu od 0 do 5 sekund pomoci trimeru (viz odstavec 4B).
- UZivatelsky nastavitelna doba pauzy pied automatickym zavienim v rozmezi od 0 do 90 sekund pomaci trimeru (viz odstavec 4B).

- Citlivost na piekadzky nastavitelna v rozmezi od 0,1 do 3 pomoci trimeru (viz odstavec 4B).

- Vykon/ rychlost nastavitelnd v rozmezi od 50% do 100% pomoci trimeru (viz odstavec 4B).

- Vstup pro ovladani po kabelu (funkce start, stop a otevieni pro chodce).

- Dva vstupy pro bezpeénostni prvky na: Zavieni (svorka ¢.13) a otevieni/zavieni (svorka ¢.14).

- Vstup pro vystrazné svétlo otevieni brany (viz odstavec 12C).

@ 1D - TECHNICKE UDAJE

Napajeni jednotky 230VAC

Vystup pro motor 230VAC (max. 500W)

Primér transforméatoru 230AC

Sekundarni vyvod ¢&.1 transformatoru 12VAC

Sekundarni vyvod ¢&.2 transformétoru 20VAC

Vykon transformatoru 40VA

Fotobunky - vystup 12VDC, max. 15W, ochrana pojistkou
Vystup pro vystraznou lampu 230VAC, max. 25W, ochrana pojistkou
Vystrazné svétlo otevieni brany 24VDC, max. 3W, ochrana pojistkou
Rozsah provoznich teplot -20 + +55°C

@ 1E - PREDNASTAVENE PARAMETRY

Pokud provadite standardni programovaci proceduru (viz odstavec 6B) beze zmény nastaveni trimerd (viz odstavec 4B) a prepinaca DIP (viz
odstavec 4A), bude se fidici jednotka chovat timto zpusobem:

- Bezpecnostni (safety) prvky piipojené na vstup PHO1 (svorka 13) dginkuji pouze pii zavirani tak, Ze invertuji pohyb.

- Bezpec¢nostni (safety) prvky piipojené na vstup PHO2 (svorka 14) u¢inkuji pti otevirani i zavirani, tak, Ze po odstranéni prekazky
nebo odstranéni nedistot z télesa fotobunky systém pokracuje v pohybu (nastaveni pomoci prepinace DIP 5 - PHO?2).

- Doba pauzy, po které se brana automaticky zavie, je 45 sekund.

- Prikaz pro otevieni pro chodce je mozné zadavat po kabelu nebo dalkovym ovladacem (pokud tento radiovy dalkovy ovladac byl
pro tuto funkci naprogramovan procedurou podle odstavce 3b).

- VySe popisovana zpomaleni jsou nastavena na 15% z celkového rozpéti pohybu brany.



2 - ELEKTRICKE ZAPOJENI
@® 2A - VOLBA KABELU

- Napéjeci ptivod jednotky musi mit jisténi podle platnych norem a musi mit minimalni prafez 3x1,5mmz.
- Kabely pro malé napéti musi mit pratez Zil minimalné 0,25mmg.

- Nikdy nespojujte kabely v prostoru pod zemi (ani v propojovaci skiini pod zemi) nebo uvnitt trubek.

- Pro piipojeni externi anténu pouzivejte pouze kabely RG58 (jsou dodavany jako prisluSenstvi).

@ 2B - SCHEMA ZAPOJENI

23. Napéjeni 230VAC !
NAPAJENI ..
230VAC 24. Nevyuzito [
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DULEZITE UPOZORNENI:
- Kazdy kontakt pripojeny k fidici jednotce musi byt galvanicky oddéleny.
- Limitni spinace (svorky 4,5,6) — pokud nejsou instalovany (vyuzivany), nesmi byt preklenuty.
- Pokud nejsou ke svorce 13 (vstup NC - PHOL), svorce 14 (vstup NC - PHO2) a/nebo svorce 11 (STOP) ptipojena Zadna zaiizeni, musi byt ptislusné vstupy
preklenuty.
- Pokud jsou ke svorce 13 (vstup NC - PHO1), ), svorce 14 (vstup NC - PHO2) a/nebo svorce 11 (STOP) pripojena néjaka zatizeni, nesmi byt prislusné vstupy
preklenuty.
- Pokud je k jednotce pripojeno vice zaiizeni na vstup NC - PHO1 (svorka 13), PHO2 (svorka 14) a STOP (svorka 11), musi byt tyto kontakty zapojeny do
série (viz odstavce 10C, 11A a 11B).
- Pokud je k jednotce pripojeno vice zaiizeni na vstup NO - STR (svorka 9) a PED (svorka 12), musi byt tyto kontakty zapojeny paralené (viz odstavec
10A a 10B).
- Pokud je k jednotce ptipojena externi anténa, musi se odpojit interni dratova anténa.
Poznamka (vysvétleni pouzitych pojmi): Kontakt NC (Normaly Closed) — kontakt je v klidovém stavu sepnut
Kontakt NO (Normaly Open) — kontakt je v klidovém stavu rozepnut

3 - PROGRAMOVANI RADIOVYCH DALKOVYCH OVLADACU

@ 3A -PROCEDURA PROGRAMOVANI KANALU

Zapnéte ridici jednotku a Stisknéte tlacitko Stiskem poZadovaného
dejte prepina¢ DIP 1 RADIO na 2 sekundy tlagitka ovladace
(RADIO) do polohy ON. — rozsviti se ¢ervena proved'te prenos.

LED.

Na konci operace stisknéte Stiskem poZadovaného Béhem zadavani blika

znovu tlagitko RADIO tlagitka a provedenim éervené'LED apo.
pro opusténi procedury prenosu uloZte viechny dokonceni zadavani a
ovladace. ulozeni koédu ziastava

(Cervena LED zhasne) e
svitit.

@® Procedury programovani jsou ukon&ovany automaticky po 10 sekundach od posledniho provedeného pienosu.

. 3B - PROCEDURA PROGRAMOVANI FUNKCE OTEVRENI PRO CHODCE

Zapnéte tidici jednotku a Stisknéte tlagitko RADIO Stiskem pozadovaného
dejte prepinac DIP 1 - na 2 sekundy — - tlaéltléa ovladace
gervena LED se proved'te prenos.
(RADIO) do polohy (jiné nez tlacitko

OFE. rozsviti. START).

Na konci operace Stiskem pozadovanéh Béhem zadavani blika

0
stisknéte znovu Elaé,l'tko tlagitka a provedenim éervené,LED,a,pq
RADIO pro opusténi ) prenosu ulozte véechny (joané,em zada}vaEm a
procedury (¢ervena ovladace. uloZeni kédu zustava svitit.

LED zhasne)

@ Procedury programovani jsou ukonéovany automaticky po 10 sekundach od posledniho provedeného pienosu.

@ 3C - SMAZANI VSECH KODU

PouZitim této procedury muzZe uzivatel smazat z paméti vdechny diive naprogramované dalkové ovladace.

Stisknéte a pridrzte tlacitko RADIO na dobu Stisknéte znovu do 6 sekund tlagitko RADIO.
3 sekund Pro potvrzeni mazani (smazani je potvrzeno
(&ervena LED zaéne rychle blikat). zrychlenym blikanim LED).




v -

4 — NASTAVENI RIDICI JEDNOTKY

@ 4A - NASTAVENI PREPINACU DIP

® se zménou nastaveni DIP piepinati neni nezbytné provadét dalsi programovaci proceduru.

DIP POPIS STAV DIP FUNKCE
1 RADIO ON Programovani ovladace — kanal START (viz odstavec 5A)
OFF Programovani ovladage — kanal OTEVRENI PRO CHODCE (viz odstavec 5A)
2 FAST ON Povoleno rychlé automatické zavieni (viz odstavec 5B)
OFF Rychlé automatické zavieni zakazano (viz odstavec 5B)
3 STRIKE ON Funkce Kick-back povolena (viz odstavec 5C)
OFF Funkce Kick-back zakazana (viz odstavec 5C)
4 LAMP ON Prerudovany vystup (viz odstavec 5D)
OFF NepieruSovany vystup (viz odstavec 5D)
S) PHO 2 ON Funkce bezpec¢nostnich prvki pii otevirani (viz odstavec 5E)
OFF Funkce bezpe&nostnich prvkii pii zavirani (viz odstavec 5E)
6 AUTO ON Automatické zavieni brany po uplynuti doby pauzy povoleno (viz odstavec 5F)
OFF Automatické zavieni brany po uplynuti doby pauzy zakazano (viz odstavec 5F)
7 STEP ON Povolena funkee step-by-step (viz odstavec 5G)
OFF Jednotka pracuje v rezimu OTEVRIT/STOP/ZAVRIT (viz odstavec 5G)
8 SLOW ON Funkce zpomalovani povolena povoleno (viz odstavec 5H)
OFF Funkce zpomalovani zakazana (viz odstavec 5H)

@ 4B -NASTAVENI TRIMERU

® se zménou nastaveni trimeru FOR (vykon/rychlost) je nutné, z divodu Upravy ¢asu manévru, zopakovat proceduru uéeni (bod 2).

Zpomaleni jsou v tomto pripadé automaticky nastavena na poslednich 15% drahy manévru.

OBSTACLE (citlivost na piekazky - obstacle sensitivity):
Regulace ¢asu z&sahu v rozsahu od 0,1 do 3s. Cim nizsi
hodnota je nastavena, tim diive jednotka systém zastavi v piipadé

LAMP (osvétleni pired manévrem - length of the prelamp):
Regulace doby, kdy se rozsviti osvétleni pred kazdym MAX
manévrem — nastaviteIné v rozsahu od 0 do 5s.

POWER (vykon/rychlost — power/speed): MAX
Regulace v rozsahu od 50% do 100% vykonu motoru. Tento parametr
ovliviuje také rychlost provedeni manévru.

PAUSE (trvani pauzy — pause time): A
Regulace doby pauzy na konci manévru pied automatickym zavienim
v rozsahu od 0 do 90s. (DIP piepinac AUTO musi byt v poloze ON).

4 A

MAX

kontaktu brany s piekéazkou.




5 - PREPINACE DIP - POPIS FUNKCE

@ 5A - PREPINAC DIP &1 - RADIO

Pokud je DIP piepina¢ RADIO nastaven do polohy ON, je kandl START uloZen do paméti béhem programovani radiového ovladace (viz
odstavec 3).

Pokud je DIP piepina¢ RADIO nastaven do polohy OFF, je kandl ,,Otevieni pro chodce” do paméti béhem programovani radiového ovladace
(viz odstavec 3).

@ 5B - PREPINACDIP &2 - FAST

Pokud je DIP ptepina¢ FAST nastaven do polohy ON, je povoleno rychlé zavirani. Pfi této volbé¢ se brana zavie, jakmile fidici jednotka
zjisti, ze byla fotobutika v prostoru vstupu/vjezdu aktivovana a nasledné deaktivovana. V tomto piipadé, se po pruchodu/prijezdu aktivuje
funkce automatického zavieni bez doby pauzy.

Pokud je DIP ptepina¢ FAST nastaven do polohy OFF, je tato funkce deaktivovéana.

@ 5C - PREPINAC DIP ¢&.3 - STRIKE (viz té odstavec 12D)

Pokud je DIP piepina¢ STRIKE nastaven do polohy ON, je funkce kick-back povolena (viz odstavec 12D). V tomto ptipadé tidici jednotka na
zacétku otevirani a ped zavienim na kratkou dobu zvysi napéti a tim i vykon servomotoru pohonu vrat.

Pokud je DIP piepina¢ STRIKE nastaven do polohy OFF, je funkce kick-back zak&zana.

@ 5D - PREPINAC DIP &.4 - LAMP (viz té7 odstavec 12A)

Pokud je DIP piepina¢ LAMP nastaven do polohy ON, je vystupni napé&ti pro vystraznou lampu (svorky 28,29) nepierusované
(viz odstavec 12A).

Pokud je DIP piepina¢ LAMP nastaven do polohy OFF, je vystupni napéti pro vystraznou lampu (svorky 28,29) preruSované
(viz odstavec 12A).

@ 5E - PREPINAC DIP &5 - PHO2 (viz té odstavec 118B)

Pokud je DIP prepina¢ PHO2 nastaven do polohy ON, potom bezpecnostni (safety) zatizeni v rezimu otevirani a zavirani, pokud jsou
aktivovana, zastavi pohyb brany a tato brana pak po deaktivaci bezpe¢nostnich zatizeni dokon¢i otevieni (typicka funkce fotoburiky).

Pokud je DIP prepina¢ PHO2 nastaven do polohy OFF, bezpec¢nostni (safety) zatizeni v rezimu otevirani, pokud jsou aktivovana, zméni na 2
sekundy smér pohybu brany a potom se brana zastavi. Pro spusténi dalSiho pohybu je pak nutné vyslat dalsi ptikaz (bud’ po kabelovém vstupu
nebo dalkovym ovladacem) — typicka funkce zatizeni safety edge. Pti tomto nastaveni nemaji bezpecnostni prvky (safety) zadnou funkci pii
zavirani.

@ 5F - PREPINAC DIP &6 - AUTO

Pokud je DIP piepina¢ AUTO nastaven do polohy ON, je povolena funkce automatického zavieni. Ridici jednotka automaticky zavira branu
Po uplynuti doby pauzy nastavené trimerem PAU (viz odstavec 4B).

Pokud je DIP prepina¢ AUTO nastaven do hlohy OFF, je funkce automatického zavieni zakdzana. Pro zavieni brany je pak nutné dat piikaz
(bud’ po kabelovém vstupu nebo dalkovym ovladacem).

@ 5G - PREPINAC DIP &.7 - STEP

Pokud je DIP prepina¢ STEP nastaven do polohy ON, je povolena funkce step-by-step (po krocich). VZzdy, kdyZ jednotka piijme vstupni
signal, provadi akci. Pokud je systém v klidu, spusti se motor, pokud je motor v chodu, zastavi se.

Pokud je DIP piepina¢ STEP nastaven do polohy OFF, jednotka pracuje v rezimu OTEVRIT/STOP/ZAVRIT. Ridici jednotka potom piijima
ptikazy pro otevieni (vydané bud’ po kabelovém vstupu nebo dalkovym ovladacem). To znamena, Ze pokud je brana zaviena, je mozné ji
ptikazem oteviit. Pokud se brana otevira, po stisku tlacitka bude pokracovat v otevirani a pokud se brana zavira, po stisku tlaéitka se otevie.
Automatické zavieni se provede po ¢ase nastaveném pomoci trimeru PAU (pokud je DIP ptepina¢ AUTO nastaven do polohy ON). Jinak je
nutné vydat ptikaz START (bud’ po kabelovém vstupu nebo dalkovym ovladacem).

@ 5H - PREPINAC DIP &8 - SLOW

Pokud je DIP prepina¢ SLOW nastaven do polohy ON, je povolena funkce zpomalovani. Pfi pouZiti standardni programovaci procedury,
dochézi ke zpomaleni v 15% drahy, ale toto nastaveni lze upravit pomoci profesionalni programovaci procedury (viz odstavec 6D).

Pokud je DIP prepina¢ STEP nastaven do polohy OFF, je funkce zpomalovani zakéazana.



6 — PROGRAMOVACI PROCEDURY PRO POHYB BRANY

Dréhu pohybu brény je nutné naprogramovat pomoci procedury uceni (viz odstavec 6B pro standardni proceduru nebo odstavec 6D pro
profesionalni proceduru). Piistroj podporuje i proceduru Otevieni pro chodce (viz odstavec 6E; tato procedura neni nezbytna).

Ridici jednotka se programuje pomoci tlacitek a jeji stav je béhem programovaci procedury indikovan pomoci Zluté LED oznacené SET.
Jakmile je spuSténa programovaci procedura, Zlutd LED SET se rozsviti. Tato LED potom zistane svitit aZ do konce programovaci
procedury nebo do jejiho ukongeni (soucasnym stiskem tlacitek SET a RAD), ¢imZ se ukongi procedura programovani a zastavi motor.

® 6A -POZNAMKY K PROGRAMOVANI

- Pokud pri programovani fidici jednotky nejsou dostupné limitni spinace nebo pokud je tieba nastavit lepSi regulaci pohybu, pak je potieba
béhem této procedury zasahovat v téchto ptipadech: Na konci oteviraciho a zaviraciho cyklu (viz body 6, 7, 8 standardni programovaci
procedury a body 6, 9B, 12B profesionalni programovaci procedury) stiskem tlacitka SET pro zastaveni na konci otevieni/zavieni.

® Behem programovaci procedury jsou viechny bezpe&nostni prvky vytazeny, aby bylo mozné provést nastaveni pohybu v celém

rozsahu.

@ 6B - STANDARDNI PROCEDURA UCENI

Pomoci této procedury lze nastavit ¢as manévru a silu motoru.

1. Dejte branu do jeji 2 RESET: Stiskncte - 3. Zluta LED blika
stiedni pozice. na dobu 2s.

6. Brana se zavira. 5. Ridici jednotka provede krétky
Zasah mechanického cyklus otevieni pri nizké rychlosti 4. Do 5s stisknéte tlacitko
dora;;u .rse%o eIe!(trlvckeho (pokud se motor pohybuje « SET nadobu 1s (Zluta
IIT(;r?elc(;:\F/)ilgicﬁ opaénymvs,mére[n, za.rvnéﬁte jeho LED suviti).
privodni vodice.
7. Brana se otevira. 8. Brana se zavira.
Zasah mechanického - Zasah mechanického - KONEC procedury
dorazu nebo elektrického dorazu nebo elektrického uéent.
limitniho spinace. Konec limitniho spinace.
otevirani. Konec zavirani.

@® 6C-UPOZORNENI A VYSTRAHY PRED UVEDENIM DO PROVOZU

Po dokonéeni procedury programovani se ujistéte, Ze:

- Motor zastavil n¢kolik sekund po dokonéeni procedury.

- Ridici jednotka reaguje na piikazy vyslané po kabelu: START (svorka ¢&. 9), otevieni pro chodce (svorka ¢. 12) a STOP
(svorka ¢. 11).

- Ridici jednotka reaguje na piikazy vyslané radiovym dalkovym ovladacem.

- Bezpecnostni (safety) zafizeni pripojend ke vstupu PHO1 (svorka ¢.13) uc¢inkuji, kdyzZ se brana zavira a zabrani jejimu
zavieni, kdyzZ je brana oteviena.

- Bezpec¢nostni (safety) zatizeni pripojena ke vstupu PHO2 (svorka ¢.14) uginkuji, kdyz je bréna oteviena a zabrani otevieni,
kdyz je brana zaviena.



@ 6D - PROFESIONALNI PROCEDURA UCENI

Pomoci této procedury lze nastavit pocatec¢ni bod zpomalovani. Tento bod je mozné nastavit nezavisle pro otevirdni a zavirani.

1. Dejte branu do jeji
stiedni pozice.

2. RESET: Stisknéte
tlacitko SET na
dobu 2s.

=

6. Ridici jednotka provede

mechanického dorazu nebo

elektrického limitniho spinace

Konec zavirani.

zavieni brény z diavodu zésahu krétky cyklus otevieni pti nizki
rychlosti (pokud se motor
. pohybuje opaénym smérem,

5. Ridici jednotka provede

zaméitte jeho piivodni vodice.

7. Stisknéte tlagitko SET

nebo tlacitko na dalkovém

ovladaci. Ridici jednotka
provede otevieni.

8. Chcete, aby pied

dokongenim otevieni

dochéazelo ke snizeni
rychlosti?

&

KONEC procesu uceni
(zlutd LED zhasne)

(
(

9a. V okamziku, kdy chcete,
aby za¢alo zpomalovani,
stisknéte tlacitko SET nebo
tlagitko ¢. 1 na dalkovém
ovladaci.

=
-

l

/
12b. Uginkuje
mechanicky doraz nebo
elektricky limitni
spina¢. Konec zavirani
(zavieno).
&

11. Chcete, aby pred

dokoncéenim zavieni

dochéazelo ke snizeni
rychlosti?

e

12a. Pomoci tlacitka SET

ovladaci vyberte bod, ve

P

(
[
|l
{

J

nebo tlacitka ¢.1na dalkovém

kterém ma zacit zpomalovani.

® Po dokongeni programovaci procedury viz odstavec 6C pro spusténi systému.

3. Zlutd LED blika

Y
| ¢

4. Do 5s stisknéte tlacitko
RADIO nadobu 1s (Zluta

LED sviti).

9b. Uginkuje
mechanicky doraz nebo
elektricky limitni
spina¢. Konec zavirani
(zavieno).

14

10. Stisknéte tlacitko SET

nebo tla¢itko na dalkovém

ovladaci. Ridici jednotka
provede zavieni.

=)
=
}4-
=




7 - PROGRAMOVACI PROCEDURA OTEVRENI PRO CHODCE

Otevieni pro chodce je ¢astecné otevieni brany (nebo Uplné otevieni brany — pokud to uZivatel pozaduje). Pro nastaveni otevieni pro chodce
je tieba naprogramovat tlacitko radiového dalkového ovladace (viz odstavec 3B) nebo tento piikaz aktivovat po kabelu ptipojeném na svorky
10 a 12 (viz odstavec 10B).

. 7A - PROCEDURA UCENI PRO FUNKCI OTEVRENI PRO CHODCE

Pomoci této procedury lze nastavit funkci otevieni pro chodce.

2. RESET: Stisknéte

1. Dejte branu do tlacitko SET na il a%litigsg'l?'ieRT
pozice zavieno. dobu 2s (ZIutd LED L e . s
Iy (zlutd LED stale blika).

blika).

6. Pro nastaveni Sitky otevieni 4. Do 5s poslete ptikaz po
pro chodce poslete piikaz po kabelu, prostiednictvim
kabelu prostiednictvim tlagitka 5. Brana se za¢ne otevirat. - tlagitka START nebo tlacitka

START nebo tlagitka dalkového dalkového ovladace.

ovladace.

7. Brana se zastavi a potom zavie.
KONEC procedury uceni.

@ 7B - DEAKTIVACE (ZRUSENI) FUNKCE OTEVRENI PRO CHODCE

Pomoci této procedury lze zrusit funkci otevieni pro chodce.

. , 2. RESET: Stisknéte 3. Stisknéte tlacitko
1. Dejte branu do » . ,
pozfce Javieno - tlacitko SET na dobu 2s - START (Zluta LED stale
' (Zluta LED blika). blika).

. 4

5. KONEC procedury 4. Stisknéte tlacitko
mazani. Zlutd LED « SET (zluta LED blika
zhasne. rychle).

Po provedeni této procedury mazani bude mozné aktivovat funkci otevieni pro chodce pouze po kabelu. Sitka otevieni pii tom
bude maximalni.



. 2C — ZAPOJENI 2 POSUVNYCH BRAN PRO JEDEN SPOLECNY VSTUP

Zapojeni ovladani po kabelu (stop, zavieni a start) a funkce bezpe¢nostnich (safety) zatizeni (PHO1 a PHO?2) je unifikovéano.

® signal z kontaktu fotobuiiky musi byt posilan na obé ¥idici jednotky stejnym zpiisobem (PHO1 nebo PHO?2).

RIDICI JEDNOTKA ¢&.1 RIDICI JEDNOTKA &.2
EDDNDDDDD EDDQDDDDD
£z23|lgEz3h ez23|ggzz®

:
t—/o—J
t/o—J
PRIPOJIT NA SVORKY -
PHO1 NEBO PHO2
OBOU RIDICICH
JEDNOTEK PODLE
POZADOVANE FUNKCE
(viz odstavec 11A a 11B). + - NC C NOJ |_,_ I

@ Protoze se p¥ijimace nelisi, prichazi v dany okamzik do obou jednotek radiovym pienosem stejné prikazy a jednotky tudiz
pracuji synchronné.

Pri této konfiguraci jsou dvé moznosti pouZiti dalkovych ovladacis:

1- Instalace externiho prijimace (KING-gates kod Fred11). Toto zaiizeni je napajeno piimo jednou z fidicich jednotek a prikaz musi byt

poslan na svorku START.

2- Nastaveni DIP piepinace STEP do pozice OFF (viz odstavec 4A). Pri této konfiguraci fidici jednotka provadi pouze otevieni.

9-LED

LED indikuji stav fidici jednotky a pripojeného piisluenstvi. Za normélniho stavu (¢idici jednotka méa napéjeni a pracuje spravné) jsou
cervené LED PH a ST rozsviceny. Jinak je tieba zkontrolovat piipojené piislusenstvi nebo propojky, které je nahrazuji.

@ 9A - SIGNALNI DIODY LED

ZIuta LED - SET :

- po zapnuti blika 5 sekund, ¢imz indikuje, Ze je mozZné zagit provadét profesionalni nebo zjednodu$enou vyukovou proceduru nebo
proceduru uéeni otevieni pro chodce

- b&hem provadéni profesionalni nebo zjednodusené vyukové procedury trvale sviti

- pii normalnim provozu fidici jednotky nesviti

Cervena LED - RAD:

- kratce blika pfti prijmu radiového kédu Multipass (z dalkového ovladage) 433MHz

- béhem ukladani radiového kodu sviti

- rychle blika po zapnuti ¥idici jednotky, pokud je poSkozena pamét’ radiového kédu

- rychle blika pti mazani radiovych kéda

- blika pomalu pii pokusu o zadani kédi v piipadg, Ze je pamét’ plna

- pii normalnim provozu fidici jednotky, pokud nepfichazi radiovy kod z dalkového ovladace, nesviti
Cervené LED -PH:

- pokud je fotobuiika spravné instalovana, sviti

- nesviti, pokud fotobunika nefunguje spravné (poskozena nebo nezapojena)

Zelend LED — START:

— sviti, pokud je kontakt step-by-step (STR) sepnut (fidici jednotka v daném okamziku piijima signal)
- nesviti, pokud je kontakt step-by-step (STR) rozepnut (f¥idici jednotka v daném okamziku nepiijima signal)
Cervena LED - ST:

- sviti, pokud je vstup STOP (STP) sepnut

- nesviti, pokud je vstup STOP (STP) rozepnut

Cervené LED - ER:

- nesviti, kdyz ridici jednotka pracuje normalné

- sviti, pokud selhal bezpe¢nostni test (viz odstavec 11C)

- sviti, n&jaké anomalie Fidici jednotky (zkuste jednotku znovu naprogramovat)



10 - PRIKAZY ZADAVANE PO KABELU

@ 10A - PRIPOJENI PRIKAZU START

Ke vstupu START (svorky 9, 10) je mozné pripojit kontakt typu NO - v klidovém stavu sepnuty (napt. klicem ovladané piepinace nebo
spinace) pro ovladani automatického systému. Prikazy mohou byt nastaveny pomoci prepinaca DIP 6 a 7 (viz odstavec 4A, 5). Uvnitt
prepinact/ spinact jsou dva mikrospinace. Na nasledujicim obrazku ¢.1 jsou zobrazeny svorky, ke kterym je mozné pripojit vyvod pro piikaz
START. Piikaz START je mozno realizovat také pomoci piepinace (obr. ¢.2) s paralelné spojenymi (posilenymi) kontakty (9/9 a 10/10).

(1) (2 A

NO NO NO

9 9 9

c NC c NC NC c

10 \_ 10 10 )

@ Pokud je kontakt NO trvale sepnuty (nap¥. svorka START), Fidici jednotka provede otevieni a systém nep¥ijima piikazy na
zavieni (automatické, ani po kabelu) do té doby, nez se kontakt NO znovu rozepne.

@ 10B - PRIPOJENI KABELOVEHO OVLADANI OTEVRENI PRO CHODCE

Otevieni pro chodce je ¢aste¢né otevieni (nebo, pokud to uzivatel vyZaduje, pIné otevieni) ktidla brany. Pro aktivaci funkce Otevieni pro
chodce je tieba provést proceduru programovani/ uéeni této funkce (viz odstavec 7). Otevieni pro chodce je mozné provadét pomoci kanalu
dalkového ovladace (viz odstavec 3B) a/nebo po kabelu, prostiednictvim kontaktu NO piipojeného na vstup PED (svorky 10,12).

Na obrazku ¢.1 jsou zobrazeny svorky mikrospinaci, které je mozné pripojit ke vstupu PED (svorky 10,12) fidici jednotky.

® Pokud je v systému vice kontakti pro funkci otevieni pro chodce, musi byt tyto kontakty zapojeny paralelng (viz obr. &. 2).

T (2 B

NO NO NO

12 12 12

C‘ ‘NC C‘ ‘NC NC‘ ‘C

10 \_ 10 10 Y

@ 10C - PRIPOJENI PRIKAZU STOP

Pro vstup STOP je tieba pouzit kontakt typu NC (v klidovém stavu sepnuty). Pomoci tohoto kontaktu Ize kdykoli zastavit jakoukoli funkci
jednotky. Na obrazku ¢. 1 jsou zobrazeny svorky, které je mozné piipojit ke vstupu STOP (svorky 10, 11) fidici jednotky. Pro restart jednotky
je treba deaktivovat piikaz STOP.

T o= (2 D

NO NO NO

c NC c NC c NC
10" '11 10 11
\ /A S S Ry

® Pokud je v systému vice kontakti stop, musi byt tyto kontakty zapojeny v sérii (viz obr. &. 2).




11 - FUNKCE BEZPECNOSTNICH PRVKU

@ 11A - FUNKCE BEZPECNOSTNICH (SAFETY) PRVKU PRO ZAVIRANI

Ke vstupu PHOL1 (svorky 13,15) je mozné ptipojit zaiizeni s kontaktem NC (v klidovém stavu sepnuty). Tato zaiizeni U¢inkuji béhem zavirani
brény, zejména v téchto piipadech:

- ve fazi zavirani vyvolaji okamzitou inverzi pohybu

- ve fazi otevirani se jejich funkce nijak neprojevuje ' 1 ™\
- pii zavieném stavu se jejich funkce nijak neprojevuje

- pfi otevieném vjezdu/vstupu vyvolaji zakaz ptikazu na zavieni
(zavreni nelze provést) RX TX

@® Pokud je v systému vice zarizeni pripojenych k tomuto vstupu (PHOL1),

musi byt jejich kontakty zapojeny v sérii.

@® Pokud je instalovana vice nez jedna fotobutika, musi byt piijimaée a X RX

o J

vysilage téchto pari fotobunék (polohové) prostiidany (viz obr. €. 1).
@ 11B - FUNKCE BEZPECNOSTNICH (SAFETY) PRVKU PRO ZAVIRANI

Ke vstupu PHO2 (svorky 14,15) je mozné ptipojit zaiizeni s kontaktem NC (v klidovém stavu sepnuty). Tato zafizeni pak G¢inkuji béhem
zaviréni a otevirani brany v zavislosti na tom, jak je nastaven spina¢ DIP5 PHO2 (viz odstavec 4A).

DIP5 V POLOZE ON: DIP5 V POLOZE OFF (prvky safety edge p¥i otevirani):
- ve fazi zavirani zatizeni pokracuje v pohybu, jakmile ¢idlo - ve fazi otevirani se jejich funkce nijak neprojevuje
(fotobunka) piestane byt aktivni - ve fazi otevirani vyvolaji okamzitou inverzi pohybu
- ve fazi otevirani zatizeni pokracuje v pohybu, jakmile ¢idlo 2 sekund
(fotoburika) prestane byt aktivni - pokud je vjezd/vstup zavien, vyvolaji zakaz piikazu na otevieni
- pokud je vjezd/vstup zavien, vyvolaji zakaz ptikazu na otevieni (zavieni nelze provést)
(zavteni nelze provést) - pokud je vjezd/vstup otevien, jejich funkce nijak neprojevuje

- pokud je vjezd/vstup otevien, vyvolaji zakaz prikazu na zavieni
(zavieni nelze provést)

® Pokud je v systému vice zaFizeni pripojenych k tomuto vstupu (PHO2), musi byt jejich kontakty zapojeny v sérii.
® Pokud je instalovana vice nez jedna fotoburika, musi byt p¥ijimade a vysilage téchto pari fotobunék (polohové) prostiidany (obr. €. 1).

@ 11C - AUTOMATICKY TEST BEZPECNOSTNICH (SAFETY) PRVKU

Ridici jednotka je vybavena funkci automatického testovani bezpecnostnich prvki piipojenych ke vstupam PHO1 a PHO2. Pii tomto testu
jednotka vypne vysilaci ¢ast fotobunky, ¢imz provede test komunikace s odpovidajicim prijimac¢em. Tento test se provadi pred kazdym
manévrem. Tuto testovaci funkci je ale nutné nejprve aktivovat. Aktivaci proved'te nasledujicim zptasobem:

- ptipojte kladny pol vysilace fotoburiky na svorku +TX” (svorka ¢. 17). Pokud je kladny pol vysilace fotoburiky pripojen na svorku +VA (svorka
¢.16), nelze funkci automatického testovani bezpecénostnich prvki aktivovat.

- proved’te nasledujici programovaci proceduru:

AKTIVACE

Stisknéte tlagitko

RADIO na dob Stisknéte tlagitko Stisknéte tlagitko
fa gobu SET (zlutd LED SET RADIO (Zluta a
2 sekund (LED =l ) L
RAD sviti) se rozsviti) ¢ervend LED zhasne —

funkce je aktivovana)

DEAKTIVACE

Stisknéte tlacitko

Stisknéte tlacitko Stisknéte tlacitko
RADIO na dobu 2 I . p
sekund (Servena LED S-I:SAI%F_QFT (Zlﬁta LED - RAhD|O (ce][veEa LED
RAD a 7lutd LED SET se zhasne) zhasne — funkce je

sviti) deaktivovéana)

® Pokud je aktivace funkce automatického testu fotobunék provedena bez spravné p¥ipojené fotobuiiky k ¥idici jednotce, dojde
k nespravné funkci systému.
@® Pro ovéreni funkénosti automatického testu fotobunék stisknéte na dobu 2s tlagitko P2/RAD:

Pokud se rozsviti ¢ervend LED RAD, znamena to, Ze je funkce automatického testu fotobunék deaktivovana.
Pokud se rozsviti ¢ervend LED RAD Zlutd LED SET, znamena to, Ze je funkce automatického testu fotobunék aktivovana.

@ 11D - DETEKCE PREKAZEK ZVYSENIM ODBERU ENERGIE

V zavislosti na nastaveni trimeru OBS (viz odstavec 4B, 8) se méni citlivost fidici jednotky na prekazky. Pi prilis citlivém nastaveni a soucasném
zhorSeni vngjSich podminek systému (ndmraza, znecisténi, atd.) maze dojit k necekanym inverzim pohybu brany (jakoby zde byla piekazka).
Proto je tieba vénovat nalezitou pozornost spravnému nastaveni citlivosti systému a jeho Gdrzbg.



12 — DALSI PRIPOJITELNA ZARIZENI

@ 12A - VYSTRAZNA LAMPA

Toto zatizeni je mozné ptipojit ke vstupu LAMP fidici jednotky (svorky 28, 29). Lampa se zapind asi sekundu pied zapocetim manévru
Pokud je piepina¢ DIP 4 LAMP nastaven do polohy ON, je ptivodni napéti pro lampu pieruSované. V takovém pripadé je mozné na tento
vystup pfipojit béznou lampu. Pokud je piepina¢ DIP 4 LAMP nastaven do polohy OFF, je piivodni napéti pro lampu nepierusované.
Pripojend lampa v tomto piipadé musi mit zabudovany pieruSovac.

@® Lampa musi byt pro napéti 230VAC a jeji piikon nesmi byt vyss$i nez 25W.

@ 12B - ANTENA

K tidici jednotce je mozné na vstup ANT ptipojit anténu (svorky 21, 22). Jednotky jsou dodavany s piipravenym kabelem. Za ur¢itych
podminek (pokud je slaby piijem) je vhodné k jednotce pfipojit externi anténu.

@® V piipadé pouziti externi antény je nutné odpojit kabel pfeinstalované antény.

@ 12C - VYSTRAZNE SVETLO OTEVRENE BRANY

Pokud neni pouZivana funkce automatického testovani bezpecénostnich prvki (viz odstavec 11C), pak vystup +TX (svorka 17), funguje jako
vystup pro vystrazné svétlo oteviené brany.

Toto svétlo pak maZe signalizovat nasledujici stavy:

- Pokud je vjezd/vchod zavien, vystrazné svétlo nesviti

- Pokud je vjezd/vchod otevien, vystrazné svétlo sviti nepreruSované

- Pokud prave probiha otevirani, vystrazné svétlo blika

- Pokud préave probiha zavirani, vystrazné svétlo blika rychle

@® Vystrazné svétlo musi byt na napéti 24VDC s maximalnim p¥ikonem 3W.

@ 12D - OSVETLENI VJEZDU/ VCHODU (VOLITELNA KARTA)

Diky volitelné karté (Selc 12) je mozné ridit funkci svitidla pro osvétleni vchodu/vjezdu (230VAC, max. 500W). Vystupni kontakt je sepnut
pred kazdym manévrem a dobu sepnuti pied manévrem Ize upravovat v rozmezi od 0 do120 sekund.

13 - ZABUDOVANE MODULY

@ 13A - MODUL MEMO

Modul MEMO je pamétova karta (viz odstavec 1A), na niz se ukladaji kody radiovych dalkovych ovladacii (viz odstavec 3A a/nebo 3B).

. 13B - MODUL RX STAR

Modul RX STAR je modul, nutny pro piijem signalu z radiovych dalkovych ovladac¢a (433,920MHz). Na tento modul se neukladaji radiové
kady.



14 - RESENi PROBLEMU

@ 14A - SYSTEM NENi MOZNE SPUSTIT
- Ovéite, zda je na ptivodnich svorkach napéti.

- Zkontrolujte pojistku ptivodu (viz odstavec 1A).
- Zkontrolujte, zda neni aktivovan néktery ze vstuptt STOP (¢ervend LED ST nesviti).

@ 14B - SYTEM PROVADI POUZE PRIKAZ NA OTEVRENI

- V cesté signélu fotobuiiky je n¢jaké piekazka, signél z vysilaci ¢asti nedopada na prijimaci ¢ast fotobuiky (¢ervend LED PHO nesviti):
Zkontrolujte, jestli jsou ob¢ ¢asti fotoburiky spravné nasmérovany a neni mezi nimi Zadna piekazka nebo nejsou-li tyto ¢asti znecisteny.

- Fotobunka neni nainstalovana (¢ervend LED PHO nesviti): Pokud nejsou k jeji ptivodni svorce piipojena zadnd zatizeni, musi byt pieklenuta.
- Na vstup START je pripojen kontakt NC (zelena LED START stéle sviti).

@ 14C - SYTEM PROVADI PRIKAZY ZADANE POUZE PO KABELU

- Dalkovy ovlada¢ nebyl sprdvn& naprogramovan (viz odstavec 3).
- Délkovy ovlada¢ ma vybitou baterii. Vymérite baterii.

@ 14D - SYTEM PROVADI ZAVRENI BEZ EXTERNIHO PRIKAZU

- Spina¢ DIP AUTO pro automatické zavieni je v poloze ON (zapnuto). Pokud vam tato funkce nevyhovuje, dejte prepina¢ do polohy OFF
(viz odstavec 4A).

- Spina¢ DIP FAST je v poloze ON (zapnuto). Pokud vam tato funkce nevyhovuje, dejte piepina¢ do polohy OFF

(viz odstavec 4A).

@ 14E - SYSTEM ZACNE PROVADET PRIKAZ, ALE V URCITEM OKAMZIKU ZMENT SMER POHYBU

- Zkontrolujte motor: Motor musi po kontaktu dveti se skute¢nou piekazkou provést kratky zp&tny chod. Pokud tomu tak neni, upravte
nastaveni trimeru OBS (viz odstavec 4B).

- Inverzni zapojeni bezpeénostnich prvka. Pokud jsou instalovany dva pary fotobunék, musi byt ¢asti jednoho paru nastaveny proti sob¢
(vysila¢ proti prijimaci) — viz odstavec 11A.

@ 14F - SYSTEM SE SPUSTI, ALE V URCITEM OKAMZIKU SE ZASTAVI

- Nedostatec¢ny vykon. Nastavte trimer FOR na maximalni Grovei a znovu systém naprogramujte (viz odstavec 4B).
- Proved'te profesionalni programovaci proceduru (odstavec 5D).

@ 14G - OMEZENY PRIJEM SIGNALU

- Externi anténa je piipojena, ale nebyl demontovan anténni kabel dodavany s jednotkou. Odpojte tento kabel.
- Délkovy ovlada¢ ma vybitou baterii. Vymétite baterii.
- Systém je rusen jinymi signaly. Pokud neni instalovana externi anténa, nainstalujte ji.

@ 14H - SYSTEM SE SPUSTI, ALE OKAMZITE SE ZASTAVI

- Je nastaveno ovladani enkodérem, ale toto zatizeni neni instalovano nebo je poSkozeno. Nastavte spina¢ DIP ENCODER do polohy OFF.
- Je povolena funkce autotestu bezpe¢nostnich prvka, které vsak nejsou spravné piipojeny. Vyfad'te tuto funkci (viz odstavec 11C).

@ 141- MOTOR NEPROVADI FUNKCI ZPOMALOVANI

- Spina¢ DIP SLOW je v pozici OFF (vypnuto). Nastavte tento spina¢ do polohy ON (viz odstavec 4A).
- Trimer POWER je nastaven na piili$ vysoky vykon vzhledem k brang. Upravte nastaveni trimeru a znovu naprogramujte jednotku.

@ 143 - SVITI CERVENA LED ERR A RIDICI JEDNOTKA NEPRIJIMA PRIKAZY

- Proved’te proceduru programovani (viz odstavec 6B nebo 6D) a zkuste zadat prikaz.
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