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1) Popis vyrobku:

/Ridici jednotka pracuje na zékladé systému proudové Vétsina dalezitych soucasti fidici jednotky POA1 je uvedena
citlivosti, ktery kontroluje zatéz ptipojenych motorl. Systém na obrazku 1 za ucCelem zjednoduSeni urceni totoznosti
automaticky detekuje zastaveni drahy pohybu, zaznamenava soucasti.

do paméti dobu chodu kazdého motoru a vyhodnocuje
problémy béhem normalniho pohybu (protinarazova
bezpecnostni pojistka).

Tato vlastnost zjednoduSuje montdZz, protoze neni potieba
nastavovat dobu chodu ani zpozdéni k¥idla. Ridici jednotka ma
pfedprogramované zékladni funkce, dals$i mohou byt zvolené
nasledujicim jednoduchym postupem.

EF G H | L M Ridici jednotka POA1
l l l l l l A: Konektor napajeni 24V
"li23llas] 678 onunBUBsY | 2’ ionellitorm?tilib pSi24
. : Konektor zalohovaci baterie
L ) R AR |1 6 b pojiska 500 ma
E: Piepina¢ zpozdéni otevirani motort Ml
nebo M2

ﬁn i P1 F: Svorka motoru M2

G: Svorka pro pfipojeni majaku
H: Indikace otevieni brany nebo svorka pro
\ @ | P2 pfipojeni elektromagnetického zamku

c I: Svorky 24 Vss pro napajeni pfislusenstvi a
s o P3 fototest
L: Svorkovnice vstupi

L1 ...LS: LED vstupli a programovani

B N M: Svorkovnice pro anténu
™ N: Konektor pro pfijimac ,,SM*
@ O: Programovaci/diagnosticky konektor
° A = o P1, P2, P3: Programovaci tladitka a LED
‘ 1

A Ridici jednotka je zabudovana ve specidlnim Kkrytu
zdivodu ochrany elektronické desky pred nahodnym

poskozenim.

2) Montaz
A Automatické systtmy bran advefi musi byt Urcité si prostudujte upozornéni uvedena v seznamu v
namontované pouze Kkvalifikovanymi montéry v plném »Upozornéni pro montéry.

souladu s platnymi zikony.

-

2.1) Typické provedeni systému

Typické provedeni systému je zobrazené z divodu upfesnéni
nékterych pojml aaspektll automatického systému 2-
kiidlovych oto¢nych dveti a bran.

Zvlastni pozornost vénujte tomuto: 9 -/@- ........................................ 0

. Prostudujte pokyny tykajici se zapojeni fotobunek ‘ o PHOTO 1 -

. Fotobuniky ,,PHOTO® nemaji zadny vliv na chod 7
brany béhem otevirani, naopak pfi zavirani obraceji
pohyb

. Fotobuiiky ,,PHOTO1* zastavuji oteviraci i zaviraci 1. Elektromechanicky pohon PP7024 3. Majak
manévr (s vestavénou fidici jednotkou 4. Klicovy spina¢

. Fotobuitky ,,PHOTO2“ (pfipojené na vhodng&  POAI) 5. Fotobuiiky ,,PHOTO*
naprogramovany vstup AUX) nemaji zadny vliv 2. Elektromechanicky pohon PP7224 6. Fotoburiky ,,PHOTO1*
b&hem zavirani, naopak pfi otevirani obraceji pohyb bez tidici jednotky 7. Fotobunky ,,PHOTO2*

- J
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2.2) Piipravna kontrola

Pred zahajenim jakékoliv prace zabezpeéte aby veskery
pouzity materidl byl vhodny pro montdz a vyhovoval pravnim
pozadavkim. Stejné jako kontrola vSech bodi uvedenych
v seznamu ,,Upozornéni pro montéry®, itato ¢ast obsahuje
specificky kontrolni seznam pro fidici jednotku POAT.

. »Mechanické dorazy“ musi byt schopné zastavit
branu pfi pohybu abez probléml absorbovat
kinetickou energii akumulovanou béhem pohybu
(pokud je tieba, pouzijte dorazy pro pohony POP).

Pokud je délka kabelu vétsi nez 30m , pouzijte
stinény kabel. Stinéni uzemnéte pouze na strané
fidici jednotky. Prifez ptfipojovaciho kabelu pro
pohon musi byt minimaln¢ 1,5 mm

Nespojujte kabely v podzemnich krabicich ikdyby
byly kompletn¢ vodotésné.

N/~

.

. Piivod proudu musi byt chranény dostatecné
dimenzovanym jisti¢em.

. Pfivod napéjeni proved'te kabelem 3 x 1,5 mm

. Pro pripojeni pfisluSenstvi napajeného malym
napétim pouzijte vodice s prifezem minimalné 0,25
mm

2.3 Elektrické pripojeni

A Odpojte jednotku od zdroje napajeni aby jste

zabezpecili ochranu montéra a aby jste zabranili poSkozeni
jednotky béhem pripojeni pFijimace.

. Nepouzité vstupy typu NC (normalné sepnuté) spojte
se svorkou ,,COMMON*. Vyjimku tvofi nepouzité
vstupy pro pfipojeni fotobunék pii nastavené funkci
fototest. Viz kapitola 2.3.6.

. Pokud je na jeden vstup pripojeno vice kontaktil typu
NC, musi byt zapojené do SERIE.

. Nepouzité vstupy typu NO (norméln€ rozepnuté)
ponechejte nezapojené.

. Pokud je na jeden vstup pripojeno vice kontaktil typu

NO musi se zapojit PARALELNE.

D—//\\Mlﬂ
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2.3.1) Schéma elektrického zapojeni
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/2.3.2) Popis pripojeni

Zde je souhrnny popis vSech vstupl a vystupt fidici jednotky:

brany/elektricky zamek

Svorky Funkce Popis

L-N- Sitovy ptivod P¥ivod napajeciho proudu

1-3 Motor 2 * pfipojeni motoru M2

4-5 Majak Pfipojeni vystrazného majaku, 24 Vss, max. 25 W

6-7 Indikace otevieni Pfipojeni indikatoru otevieni brany, 24 Vst, max. 5 W, nebo elektricky zamek

12 V, max. 25 VA (viz kapitola ,,Programovani‘)

8 24 Vss fototest Pfivod napéjeni +24 Vpro TX fotoburiky s funkci fototest (max. 100 mA)
9 0 Vss 0 V piivod napéjeni pro pfislusenstvi
10 24 Vss Pfivod napajeni pro ptislusenstvi napt. RX fotoburiky , atd. (24 Vss max. 200
mA)

11 SPOLECNY Spoleény vyvod pro viechny vstupy (+24 Vss)

12 STOP _ ** Vstup s funkci STOP (nouzové vypnuti, bezpe€nostni odstaveni)

13 FOTOBUNKY Vstup NC pro bezpecnostni zafizeni (fotobunky, tlakova lista

14 FOTOBUNKY 1 Vstup NC pro bezpecnostni zafizeni (fotobunky, tlakova lista

15 KROKOVANI Vstup pro cyklické ovladani (OTEVRIT - STOP - ZAVRIT - STOP)

16 DOPLNKOVY *** Programovatelny vstup

17-18 ANTENA Ptipojeni antény pfijimace

* Nepouziva se pro jednokiidlé brany (fidici jednotka automaticky poznd , Ze je namontovany pouze jeden motor).
** Vstup STOP Ize nastavit jako NC kontakty nebo vstup s konstantnim odporem 8,2k Q (viz kapitola ,,Programovani‘)
*** Dopliikovy vstup miiZze byt naprogramovany pro jednu z nasledujicich funkeci:

Funkce Typ vstupu Popis

CASTECNE OTEVRENITYP 1 NO Uplné otevieni jednoho ktidla
CASTECNE OTEVRENI TYP 2 NO Otevieni obou kiidel do polovinydrihy
OTEVRENI NO Bréana provede oteviraci manévr
ZAVRENI NO Brana provede zaviraci manévr
FOTOBUNKY 2 NC Funkce FOTOBUNKY 2
ZABLOKOVANY VSTUP — Bez funkce

Z vyroby je tento vstup nastaveny na funkci CASTECNE OTEVRENT 1

N~

2.3.3) Poznamky k zapojeni

zatizeni

Vétsina pripojeni je mimoradné jednoducha.
Nasledujici obrazky ukazuji ptiklady zapojeni vnéjSich

AN

KROKOVANI STOP

11
12

Piiklad 1

KROKOVANI

11
16

DOPLNKOVY

Piiklad 2

Piipojeni klicového spinace

Priklad 1
Piipojeni kli¢ového spinace pro funkce KROKOVANI a
STOP

Priklad 2

Ptipojeni kli¢ového spinace pro funkci KROKOVANT a jedné
z funkei doplitkového vstupu (CASTECNE OTEVRENI,
OTEVRIT, ZAVRIT...)

24V, ss
max. 5 W

17
18

12V, st
max. 25 VA

Pfipojeni indikatoru otevi‘eni brany/elektrického
zamku

Pii naprogramovani funkce INDIKATOR OTEVRENT Ize
vystup pouzit pro svételnou indikaci stavu brany. Béhem
otevirani blika pomalu, béhem zavirani rychle. Pokud sviti,
ale neblika, brana je oteviena. Pokud indikator nesviti, je
brana zaviena. Pfi naprogramovéni funkce ELEK TRICKY
ZAMEK lze vystup pouzit k pfipojeni elektrického zamku.
Ten bude aktivovany 3 sekundy pfi oteviracim manévru. Y,
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2.3.4 Vstup typu STOP

Ridici jednotka POA1 mize byt naprogramovana pro dva typy
vstuptt STOP:

- typ NC STOP pro piipojeni na kontakty typ NC

- STOP s konstantnim odporem: umoziuje uzivateli ptipojit k
fidici jednotce zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ. Vstup
méfi hodnotu odporu a znemoziuje provést manévr pokud je
odpor mimo nomindlni hodnotu. Zafizeni s kontakty typu
»NO®“, nebo ,NC“ se mohou pfipojit na vstup na vstup
s konstantnim odporem STOP, za ptedpokladu, ze provedete
ptislusné nastaveni. Prohlédnéte si nasledujici tabulku:

~

pocet zafizeni s
odporem 8,2 kQ

Poznamka 1. MiZe byt pfipojen jakykoli
kontakty NO paralelné¢ s koncovym
(obrazek 4).

Poznamka 2. Mize byt pouzita kombinace kontaktli NO a NC
zapojenim dvou kontakti paralelné a pfipojenim odporu 8,2
kQ do série s kontaktem NC. Je proto mozné kombinovat 3
zatizeni: NO, NC a 8,2 kQ. (Obrazek 5).

Poznamka 3. Jakykoli pocet zafizeni s kontakty NC lze
zapojit do série s odporem 8,2 kQ (obrazek 6).

Poznamka 4. Mize byt pfipojené pouze jedno zafizeni
s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ; pokud je jich vice
musi se spojit ,,do kaskddy“ sesamostatnym koncovym
odporem 8,2 kQ (obrazek 7).

Tabulka 1 A Pokud se pouzije vstup STOP s konstantnim odporem
1. typ zafizeni pro pripojeni zafizeni s bezpecnostnimi funkcemi, pouze
NO NC 8,2KQ zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ budou
2 No  Paralelng (pozndmka2)  Paralelné garantovat bezpecnostni kategorii 3.
> (poznamka 1)
< ;.
N o Do série -
NC 4 oD
% (poznamka 1) (pomémka 3) 0 série
‘(;i 8,2KQ  Paralelné o Do série (poznamka 4)
NC
11 11 11
NO |NO NO
8,2KQ 8,2KQ NC INC 8,2KQ
12 12 o 12
8,2KQ

11
12

U

n
=== [Citlivy okraj |

\/

1 2
g/é Citlivy okraj g/é Citlivy okraj |

-

2.3.5 Priklady pripojeni fotobunék bez funkce fototest

Zapojeni pouze fotobunék FOTO

r ______________________________ 1
| TX RX |
o © "
FOTO
| |_| 12 12345 :
| [ olo|olo]e |
: 10 —J I
| 9 |
| 10 11 :
L S T - ___ B ___ o

AN

Zapojeni fotobunék FOTO a FOTO 1

: TX RX |
|
: @ FOTO @ |
|
: K olo|s |
10— |
: il | .
| 10 17 ————— |
|
LS T ____ Yo a
T T T —— T T T T ————— 1
| P RX |
. © e |
| FOTO 1 |
| 12 12 4 |
| slo|s|s|s |
[ 10— [
| 9 J |
| 10 n |
9 14

()}
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Zapojeni pouze fotobunék FOTO

s |
: X RX
RS © ©
FOTO
| |_, 12 12345
I NIK Q0|88
: 10 —T
| 9
| 8 11
L 9 13

rTT T T T T T T T T T T T T 7
Zapojeni fotobunék FOTO, FOTO 1 a FOTO 2 : T RX |
(Doplitkovy vstup musi byt naprogramovany jako | @ FOTO @ :
FOTO 2) | 12 12345 |
| [o[o[s[so] |
10 — |
| —

9 |
: 10 11 ———— |
[ B g
T = = =
| |
| |
| @ FOTO 1 @ |
| 12 1234 |
| _lslels |
| 10 |
| 9 |
| 10 1 |
- M |
T = =
| |
| @ FOTO 2 @ |
| 12 1234 |
| sls|slsls |
| 10 — |
| 9 |
i 10 n |

- __ | /

2.3.6) Priklady zapojeni fotobunék s funkci fototest Zapojeni fotobunék FOTO a FOTO 1 )
Programovatelna funkce FOTOTEST je vlastnost fidici jednotky i_ _______________ T ; T _RX_ o —:
POAL (tato funkce neni aktivovana z vyroby). Je to vynikajici ' @ @ |
feseni pokud jd lehlivost bezpecnostnich ~zafizen | FOTO !
feSeni pokud jde o spolehlivost bezpeCnostnich zafizeni v | 12 12345 |
Hkategorii 2 normy UNI EN 954-1 (vydani 12/1998). | slsle |
Bezpecénostni zatizeni jsou kontrolovana vzdy kdyz se spusti : 10 — |
manévr a dokonéi ho pouze tehdy, pokud je vse v poradku. To je | 8 9 :
mozné pouze spouzitim specidlni konfigurace pfipojeni | 9 ié |
bezpecnostnich zatizeni. Vysilace fotobunck ,,TX* jsou napdjené :—_—_ i —_—_—_—_—_—_—_—_______________________‘_'I
oddélené od piijimaca ,,RX*. | — - |
|
: @ FOTO 1 @ '
| 12 12345 |
| SIS !
| 10 —J |
—@ Pokud je fototest aktivovany, vstupy FOTO, FOTO 1 | 9 :
a FOTO 2 budou podrobeny testovani. Jestlize nebude néktery : 8 11 |
z techto vstupii pouZit, musi se pripojit na svorku ¢.8. | 9 14 |

Zapojeni fotobunék FOTO, FOTO 1 a FOTO 2
(Dopliikovy vstup musi byt naprogramovany jako
FOTO 2)

r ______________________________ T
| " ®"
|
| FOTO |
| 12 12345 |
: olole |
10 — |
: 9 il |
| 8 ——— 11 ————— :
L S ___ B ___ o
- """ "">"\>"¥"("—-"“—"—-""“"-"¥“"“"¥*>”"W=”"> - —" —"—""—"———= a
| TX RX :
| © ©
| FOTO 1 |
| 12 12345 |
| olele :
| 10 —1
| gl ;
| — | |
| 9 —— 14 —— |
|\ """ """ ¥‘¥"‘“-"¥-"¥"-""="-""="-“"‘“-‘ -~ - - —"——="=-"—"—-= A
|
| TX RX |
| © ©
| FOTO 2 |
| 12 12345 |
| [SA(SHES) :
| 10 —
| P ] ;
|
| g — 11 |
| 9 —— 16 |




/2.3.7) Kontrola zapojeni

A POZOR: Nasledujici ¢innosti zahrnuji prace, které se

provadéji na Zivych obvodech. Nékterymi soucastkami
prochazi sitové napéti a jsou proto MIMORADNE

NEBEZPECNE! Vénujte mimo¥adnou pozornost provadéné
¢innosti a NIKDY NEPRACUJTE SAMI!

1. Pripojte sit’ k fidici jednotce a zkontrolujte zda vSechny LED
nékolik sekund rychle blikaji.

2. Zkontrolujte, zda na svorkach 9-10 je napéti ptiblizn¢ 32 V ss.
Pokud neni, odpojte ihned jednotku a peclivé zkontrolujte

zapojeni a napajeci napéti.

3. Po pocateénim rychlém blikani, LED P1 bude indikovat, ze
fidici jednotka pracuje spravné, blikanim v pravidelnych 1
sekundovych intervalech. Pokud dojde ke zménam na fidicich
vstupech LED P1 dvakrat rychle blikne.

~

4. Pokud je zapojeni spravné, LED pro vstupy typu ,,NC* sviti,
zatimco LED pro vstupy typu ,,NO“ nesmi svitit. Obrazek 8
zobrazuje svitici LED a tabulku moznych situaci:

5. Zkontrolujte, zda odpovidajici LED sviti a nesviti pokud jsou
zafizeni pfipojena ke vstuptim aktivni.

6. Zkontrolujte, zda po stisknuti P2 oba motory provedou kratky
oteviraci manévr a motor vrchniho kiidla za¢ina prvni. Zastavte
manévr dalSim stisknutim P2 . Pokud motory nespusti otevirani,
obrat'te polaritu jejich ptivodd. Pokud motor, ktery se pohybuje
jako prvni nepohani vrchni kfidlo, prohodte propojku E (viz
obrazek).

IR

O

VSTUP TYP VSTUPU STAV LED

STOP STOP NC L1 sviti
STOP S KONSTANTNIM L1 sviti
ODPOREM 8,2 kQ

FOTO L2 sviti

FOTO 1 L3 sviti

KROKOVANI L4 nesviti

DOPLNKOVY CASTECNE OTEVRENT typ 1 L5 nesviti
CASTECNE OTEVRENT typ 2 L5 nesviti
OTEVREN{ L5 nesviti
ZAVRENI L5 nesviti

L5 sviti

\ FOTO 2

111213141516
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2.4) Automatické vyhledavani koncovych poloh

Po uspésné kontrole zapojeni, spust'te fazi automatického systému
vyhledavani koncovych poloh. Tato ¢innost je nutna pro zjisténi
doby potiebné pro oteviraci a zaviraci manévry.

Tento postup je plné automaticky a detekuje mechanické dorazy
pro otevieni a zavieni métenim zatéze motord.

‘O Pokud tento postup jiz probéhl ,pro jeho novou aktivaci musi
uzivatel nejprve  vymazat pamét (viz kapitola ,, Vymazani
paméti“). Pokud chcete zjistit zda pameét obsahuje néjaké
parametry koncovych poloh, vypnéte privod proudu do ridici
Jednotky a potom znovu zapnéte. Pokud vSechny LED  blikaji
rychle priblizné 6 sekund, pamét je prazdna. Pokud ale blikaji
pouze 3 sekundy, pamét jiz obsahuje néjaké parametry koncovych
poloh.

« Pfed zapocetim vyhledavani koncovych poloh zkontrolujte, zda
jsou vSechna bezpec€nostni zafizeni jsou aktivovana (STOP,
FOTO a FOTO 1).

Postup se ihned pterusi pokud spusti bezpe¢nostni zatizeni nebo
fidici povel.

* Nastavte kiidla vrat do poloviny jejich drahy.

« Stisknéte tlacitko P2 pro start vyhledavani, které spusti

nasledujici postup:

- Oba motory kratce oteviraji

- Motor zavira spodni kiidlo az po mechanicky doraz.

- Motor horniho k#idla zavird az po mechanicky doraz .

- Motor horniho kiidla za¢ne otevirat.

- Po naprogramovaném zpozdéni za¢ne otevirani spodniho kiidla.
Pokud je zpozdéni nedostatecné, zastavte vyhledavani stisknutim
P1 a upravte jeho dobu ( Viz kapitola ,,Programovani).

- Méfteni drahy motoru pro dosazeni mechanického dorazu pro
otevienou polohu.

- Dokonceni zaviraciho manévru. Motory nemusi startovat
najednou, to ma zabranit stretu kiidel.

- Ukonceni postupu s ulozenim v§ech méfeni do paméti.

Vsechny tyto faze se musi uskute¢nit postupné bez jakéhokoli
zasahu operatorem. Pokud postup nepokracuje spravné, musi se
prerusit tlacitkem P1.

Zopakujte postup upravenim nekterych parametrt, pokud je tfeba,
naptiklad hodnotu proudové citlivosti  (viz  kapitola
,Programovani‘).

(o]




3) Testovani

/ AAutomaticky’ systtm musi byt testovan kvalifikovanym
a zkuSenym personalem, ktery musi stanovit rozsah testu,
ktery odpovida predpokladanému riziku.

Testovani je nejdllezitéjsi Casti celé montaze. Kazda jednotliva
soucast, napf. motory, pfijimac, nouzové zastaveni, fotobunky

adalsi bezpecnostni zafizeni, mohou vyZzadovat specialni
zkuSebni postup; dodrzujte postupy uvedené v pfislusnych
navodech.

Proved’te nasledujici postup zkousky fidici jednotky POA1
(potadi plati pro fidici jednotku POAI1 s prednastavenymi
funkcemi).

« Zkontrolujte zda  aktivace vstupu KROKOVANI spousti
nasledujici potfadi pohybu: otevirani , zastaveni, zavirani a
zastaveni.

+ Zkontrolujte zda aktivace vstupu DOPLNKOVY (&astené
otevieni typ 1) spusti sekvenci otevirani, zastaveni, zavirani,
zastaveni pro motor spodniho kiidla, zatim co motor horniho
kiidla ztstava v zaviené poloze.

* Spust’te oteviraci manévr a zkontrolujte zda:

- brana pokracuje v oteviracim manévru, pokud aktivujete
FOTO.

- oteviraci manévr zastavuje pokud je aktivované¢ FOTO
1 pokracuje pouze tehdy, kdyz FOTO 1 uvolnite.

- manévr zastavuje, pokud je FOTO 2 (pokud je namontovany)
aktivovany a zaviraci manévr za¢ina.

.

e Zkontrolujte, zda motor vypind , kdyz brana dosdhne

mechanickou zarazku.

* Spust’'te zaviraci manévr a zkontrolujte zda:

- manévr zastavuje kdyz je aktivovan FOTO a oteviraci manévr
se spousti.

- manévr zastavuje kdyz je aktivovan FOTO 1
manévr se spousti a kdyz FOTO 1 neni aktivni

- brana pokracuje v oteviracim manévru kdyz FOTO 2 je
aktivované.

* Zkontrolujte, zda zafizeni pfipojend na vstup STOP ihned

zastavuji veskery pohyb.

 Zkontrolujte, zda uroven systému detekce piekazky je vhodny

pro danou aplikaci.

- B€hem oteviracich i zaviracich manévrl, zabrafite kiidlu
v pohybu vloZzenim ptekazky a zkontrolujte zda se manévr
obraci pted prekrocenim sily predepsané zékonem.

* Dalsi kontroly mohou byt pozadovany v zavislosti na tom, ktera

zafizeni jsou pfipojena na vstupy.

a oteviraci

¢©Pokud je prekazka detekovana v tom samém sméru ve 2 po

sobé nasledujicich manévrech, Fidici jednotka castecné obraci
oba motory po dobu 1 sekundy. Pri nasledujicim povelu kiidla
zacinaji oteviraci manévr a prvni preruseni proudové citlivosti
pro kazdy motor se povazuje za zastaveni béhem oteviraciho
cyklu. To samé nastava, kdyz je zapnuty hlavni privod proudu:
prvai povel je vidy oteviraci manévr a prvni prekazka je vidy
povazovand za otevienou koncovou polohu.

J

/4) Diagnostika Pocet bliknuti Typ selhéni )
Diagnostickd LED P2 indikuje jakékoli problémy nebo selhani — LED P2 S N
zjisténa Fidici jednotkou béhem manévru. 1 Ml spuvstf“:n} proudov? citlivosti
Urcity pocet bliknuti indikuje typ problému a zlstava aktivni 2 1\/{2 srzustyem proudové CIEIIVOSU -
dokud nezaéne nasledujici manévr. Tabulka obsahuje tyto 3 preruseni vstupu STOP béhem manévru
informace: 4 Chyba fototestu
5 pretizeni vystupu indikatoru otevieni
\ brany/ elektrického zamku /
5) Pfednastavené funkce
/Ridici jednotka POA1 je charakteristickda  nékterymi . Zpozdéni pfi otevirani: uroven 2 (10%) \
programovatelnymi  funkcemi. Po vyhledavaci fazi jsou . Fototest : deaktivovany
prednastavené v typické konfiguraci kterd vyhovuje vétsiné . Indikace otevieni brany/
automatickych systémd.
Tyto funkce Ize kdykoli zménit, pfed i po vyhledavani,
provedenim piislusného programovaciho postupu (viz kapitola . Vstup STOP: typ NC
»Programovatelné funkce®). . proporcionalni indikator
. Pohyb motoru: rychly otevieni brany: deaktivovany
. Automatické zavirani: aktivni . doba aut. zavirani: 20 sekund
. Funkce ,,kondominium®: deaktivovana . doplnkovy vstup: CasteCné otevieni
. Predblikani majaku: deaktivované typ 1
. Zavirani po FOTO:deaktivované
Zpozdéni pti otevirani: urovein 2 (10%) . proudova citlivost: uroveii 2

-

6) Programovatelné funkce

J

Pro zabezpeCeni pozadavkl uzivatele abezpecnost v ruznych
odlisSnych podminkach pouziti, fidici jednotka POA1 nabizi

moznost programovat nékteré funkce,
funkce nékterych vstupti a vystupi.

nebo parametry a

-
-

6.1) PFimé programovani

* Pomaly/rychly pohyb
Uzivatel si mize kdykoli vybrat rychlost pohybu brany (se
zastavenym motorem) jednoduse pomoci tlacitka P3

jednotka i1 kdyz jednotka neni pravé programovana. Rozsvicena
LED L3 signalizuje rychly pohyb, zhasnutd pomaly pohyb.




-

6.2) 1. urovei programovani, ¢ast 1

* Automatické zavirani:
Pfi této funkci se aktivuje automaticky zaviraci cyklus po
naprogramované pauze; doba pauzy je pfednastavena na 20
sekund, ale Ize ji nastavit na 5, 10, 20, 40, nebo 80 sekund.
Pokud neni funkce aktivovana, systém funguje
v poloautomatickém rezimu.

* Funkce ,,Kondominium*:
Pii aktivaci této funkce kazdy obdrzeny povel spusti oteviraci
manévr, ktery nemutize byt preruSeny dalSimi povely. Pokud je
funkce deaktivovana povel spusti sekvenci: OTEVRIT - STOP-
ZAVRIT- STOP

* Piedblikani:
Tato funkce aktivuje majak pred spuSténim manévru; doba
predblikani muze byt nastavena na 2, 4, 6, 8, nebo 10 sekund.
Pokud je funkce deaktivovana, majak zacne svitit, jakmile se
spusti manévr.

.

* Zavira po FOTO:
Tato funkce béhem automatického zaviraciho cyklu zmensuje
¢as pauzy na 4 sekundy po uvolnéni fotobunék FOTO, t.j. brana
zavira 4 sekundy po projeti uzivatelem. Pokud je funkce
deaktivovdna, =zavie se brana po uplynuti celého
naprogramovaného casu.

* ZpoZdéni otevirani
Tato funkce zptisobuje zpozdéni aktivace motoru spodniho
kiidla za motorem kiidla horniho. Toto opatfeni slouzi k tomu,
aby se kfidla vzdjemné nevzpficila. Zpozdéni pfi zavirani je
vzdy standardni, vypocitané automaticky fidici jednotkou tak,
aby se zabezpeCilo stejné zpozdéni jako je zpozdéni pii
otevirani.

6.3) 1. urovei programovani, ¢ast 2

Ridici jednotka POA1 umoziiuje nastavit funkci fototest.
Spravna funkce fotobun¢k se kontroluje vzdy pii spusténi
manévru. Pokud se pouziva tato funkce, musi byt fotobunky
spravné zapojené (viz kapitola 2.3.6). Pokud je funkce
deaktivovana, fidici jednotka nevykona fototest.

* Indikace otevi‘eni brany/elektricky zamek
Pokud je funkce aktivovana, svorky 6-7 se mohou pouzit pro
pfipojeni elektrického zamku. Pokud je funkce deaktivovana
svorky 6-7 lze pouzit pro pfipojeni 24V indikatoru otevieni
brany.

* Vstup STOP typu NC/ konstantni odpor
Pokud je funkce aktivovana, vstup STOP je nastaveny na ,,8,2
kQ konstantni odpor*. V tomto ptipadé musi byt mezi spole¢nou
svorkou a timto vstupem zapojeny rezistor s hodnotou 8,2 kQ
+/-25% .
Pokud je funkce deaktivovana, konfigurace vstupu STOP bude
umoziiovat pouziti kontakti NC.

AN

* Lehké/tézké brany
Pokud je funkce aktivovana, fidici jednotka umoziuje pii
tézsich branach pouzit pomaly rozjezd a dojezd. Pokud je funkce
deaktivovana, fidici jednotka bude nastavena tak, aby zvladla

lehké brany.

Proporcionalni indikace otevi‘eni brany

Pokud je funkce aktivovana, blikani indikatoru b&hem otevirani
se stava tim intenzivnéj$im, ¢im vic se brana blizi k oteviené
koncové poloze a naopak, pii zavirani se intenzita blikani
snizuje tim vic, ¢im vic se brana blizi k zaviené koncové poloze.
Pokud je funkce deaktivovana, béhem otevirani bude svétlo
blikat pomalu a béhem zavirani rychle.

6.4) 2. uroven, funkce
* Doba automatického zavirani
Dobu automatického zavirani, tj. cas, ktery uplyne mezi

otevfenim a zavienim pfi nastaveném automatickém zavirani,
muzete nastavit na 5, 10, 20, 40 a 80 sekund.

* Dopliikovy vstup
Ridici jednotka nabizi doplitkovy vstup, ktery miiZete nastavit
tak, aby vykonaval jednu z nasledujicich 6 funkci:
- Castetné oteviceni typ 1: vykonava stejnou funkei jako vstup
KROKOVANI. Zptisobi, ze se otevie pouze spodni kitidlo. Je
funk¢éni pouze tehdy, kdyz je brana wpln¢ zaviena, v opacném
ptipade se povel chape jako KROKOVANI.

AN

- Castetné otevieni typ 2: vykondva stejnou funkci jako vstup
KROKOVANI. Zpiisobi, e ob¢ kiidla se oteviraji pouze
polovinu doby, nez jaka je nutnd pro otevieni celé brany Je
funkéni pouze tehdy, kdyz je brana uplné zaviend, v opaéném
piipade se povel chape jako KROKOVANT.

- Otevifit: pii této funkci vyvola povel sekvenci OTEVRIT -
STOP - OTEVRIT - STOP.

- Zavi¥it: pi této funkci vyvola povel sekvenci ZAVRIT - STOP
- ZAVRIT - STOP.

-FOTO 2: funkce bezpecnostniho zatizeni FOTO2.

- Zablokovany: vstup nevykonava zadnou funkeci.
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A Pokud je funkce proudové citlivosti (spolu s ostatnimi
dilezitymi charakteristikami) nastavena spravné, systém
bude splitovat evropské normy EN 12453 a EN 12445.

« Cas piedblikani:
Majak upozorfiujici na pohyb brany mize byt aktivovan pied
tim, nez za¢ne manévr. Doba pfedstihu je programovatelna 1, 2,
4,6, 8 a 10 sekund.
* Zpozdéni kiidla:

« Proudova citlivost: Zpozdéni pfi  spuSténi motoru spodniho kiidla Ize
Ridici jednotka je vybavena systémem, ktery méi proud naprogramovat v rozsahu 5, 10, 20, 30, nebo 40% pracovniho
odebirany obéma motory, ktery se pouzivd k detekci casu.

mechanickych dorazii a ptipadnych piekazek pohybu brany.
Odbér proudu zavisi na mnozstvi faktort, jako je hmotnost
brany, tfeni, vitr a zmény v napéjeci siti. Proudova citlivost ma 6
urovni: 1 je nejcitlivéjsi (minimdlni sila), 6 je nejmensi citlivost
(maximalni sila).

.

7) Programovani

Viechny funkce popsané v kapitole ,,Programovatelné funkce® uloZenim navolenych funkei do paméti.

mohou byt zvoleny v programovaci fazi, kterd se zakonci

.

7.1) Programovaci metody

Pro vSechny programovaci postupy se pouzivaji tladitka P1, P2 aP3, LED L1 + LS indikuji vybrany parametr. RozliSujeme dvé
programovaci Grovn¢:

* Pfi 1. wrovni se aktivuji nebo deaktivuji funkce. Kazda LED (L1, L2....L5) odpovida jedné funkci: pokud LED sviti, funkce je
aktivovana, pokud nesviti , funkce je deaktivovana.

1. uroven sestava ze dvou Casti, které se daji vybrat pouzitim tlacitka P3. Pfislusna LED P3 indikuje, ktera z obou ¢asti byla vybrana.

1.uroven (nastavena LED P1): ¢ast 1 — (LED P3 nesviti ) l.arovern 1 (nastavena LED P1): ¢ast 2 — (LED P3 sviti)

LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5 LEDLI LED L2 LED L3 LED L4 I];ED L5
o v ; ¥ ropor-

Automatické | Funkee | PFedbli- Zavira ZpoZdéni  |Fototest E,lektilcky (S)]Qgti)rovy bTe,zka iyl

zavirani ’;lli(l(l)lllll(‘i‘oml- Kkani po FOTO otrelvf‘em' zame| rana indikace

LED L1

Automatické
zavirani

LED L2
Funkce
»Kondomi-
nium*

LED L3

Predbli-
kani

Uroveii 1 (nastavena LED P1): &st 1 — (LED P3 nesviti )

LED L5

ZBpidéni

oo,
otevreni

» Z 1.Grovné 1 ¢ast je mozné piejit na 2. droven . Na této druhé tirovni si miize uZivatel vybrat parametr tykajici se vybrané funkce.

rovei 1 (nastavena LED P1): ¢ast 2 — (LED P3 sviti)

LED L2 LED L3
Elektricky Odporovy
zamek STOP

LED LS
Propor-
cionalni
indikace

Parametr
Automatické
zavirani
L1:5s
L2:10s
L3:20s
L4:40s

L5:80s

Parametr
Dopliikovy
vstup

L1: castecné
otevieni typ 1
L2: castecné
otevieni typ 2
L3: otevieni

L4: zavieni
L5: FOTO 2
Z4dna LED

nesviti
vstup neni

pouzity

Parametr
Cas
predbli-
kani
L1:5%
L2:4s
L3:6s
L4:8s

L5:10s

Parametr
Prouova
citlivost

L1: Uroveii 1

L2: Uroven 2
L3: Urovei 3
L4: Uroven 4
L5: Uroved 5
(nejmensi
citlivost)

Z4dna LED
nesviti

aroven 6

(max. proudova
citlivost)

Parametr
Zpozdéni
kiidla

L1: 5%

L2:10%

L3:20%

L4:30%

L5:40%

AN
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7.1.1 1. droveni programovani: funkce \

Pfi tirovni 1 mohou byt funkce aktivovany nebo deaktivovany. Pfi kratké blikani indikuje Ze funkce byla deaktivovana; dlouhé
1. urovni LED PI1 vzdy sviti; Pokud LED L1, L2 ... L5 sviti, jsou blikani indikuje Ze funkce byla aktivovana. Stisknéte P3 pro
funkce aktivované; pokud LED nesviti, funkce jsou deaktivované. prechod z ¢asti 1 programovani do ¢asti 2 programovani a naopak.
Blikajici LED indikuje, ktera funkce byla vybrana;

Tabulka ,,A1¢ Vstup do 1. irovné programovani:

1. Stisknéte a podrzte tlagitka P1 a P2 minimalng 3 sekundy vy ¥
Pokud za¢nou vS§echny LED rychle blikat, je nastaven programovaci rezim 3s
abulka ,,A2% AKktivovani, nebo deaktivovani funkce: Piiklad
1. Stisknéte P1 opakované, dokud blikajici LED nezobrazi pozadovanou funkci N
’ J ’ fmoom
2. Stisknéte P2 pro aktivaci nebo deaktivaci funkce. 4

abulka ,,A3% Piechod z ¢asti jedna do ¢asti dvé 1.irovné (a naopak):
1. Stisknéte tlacitko P3 L 4

3s

abulka ,,A4“  Vystup z 1.irovné s uloZenim zmén:
1. Stisknéte a podrzte tlacitka P1 a P2 minimalné 3 sekundy

abulka ,,A5“ Vystup z 1.irovné bez uloZeni zmén:

1. Stisknéte tlac¢itko P1 minimalné na 3 sekundy nebo pockejte 1 minutu, A4 S
nebo odpojte pfivod napéajeni 3s or %, 60s,
~ m -
or -~ 5 ~

- J

7.1.2 Programovani 2. irovné: parametry

Parametr funkce Ize zvolit ve druhé Grovni. Do druhé urovné lze pifejit z urovné prvni. Pfi 2. Grovni P1 LED bliké rychle, LED L1+ L5
indikuji vybrany parametr.

abulka ,,B1¢ Vstup do 2. irovné programovani: Priklad

1. Vstupte do 1. trovné programovani stisknutim P1 a P2 minimaln¢€ na 3 sekundy vy ¥
3s
2. Vyberte funkeci tisknutim P1 dokud blikajici LED nedosédhne pozadovany bod. NNy —
“PL ;‘D\* I

3. Vstupte do 2. urovné stisknutim tlac¢itka P2 minimalné na 3 sekundy ¥
Tabulka ,,B2“  Vybér parametru: Piiklad
1. Opakovang tisknéte P1 dokud blikajici LED nezobrazi pozadovany parametr \ AN —
Tabulka ,, B3¢ Navrat do 1. urovné: Priklad
1. Stisknéte P1 £

Tabulka ,,B4* Vystup z 1.iarovné s uloZeni zmén:
1. Stisknéte a podrzte tlacitka P1 a P2 minimalné 3 sekundy

Tabulka ,,B5  Vystup z 1.drovné bez uloZeni zmén:

1. Stisknéte tlacitko P1 minimalné na 3 sekundy nebo pockejte 1 minutu, nebo odpojte pfivod napajeni A 4
3s or 60s,
~ m —
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7.2) Vymazani paméti

Kazdy novy program nahrazuje predchozi nastaveni. Ve vétsing A Po vymazini paméti se viechny funkce vrati na svoje
piipadl neni potfeba vymazat celou pamét. Pokud je to nutné, piednastavené hodnoty, musi se tedy znovu provést vyhledani
obsah paméti 1ze ipIné vymazat provedenim jednoduché operace: ~ koncovych poloh.

Tabulka ,,C1“  Vymazani paméti:

1. Vypnéte piivod napajeni do fidici jednotky a vyckejte az vSechny LED pfestanou svitit S EE
( vyndejte pojistku F1) 7
2. Stisknéte P1 a P2 drzte je stlacené. vy ¥
3. Zapnéte znovu piivod napajeni. N
P ON BN

4. Pockejte minimalné 3 sekundy a pust'te obé tlacitka.

T
3s

Pokud doslo k vymazani paméti vS§echny LED na 1 sekundu zhasnou.

AN

7.3) Piiklad programovani prvni urovné

Nasledujici ptiklady ukazuji jakym zplsobem lze aktivovat, nebo deaktivovat v 1. Grovni funkci, funkci kondominium
a nastavit vystup indikace otevieni brany pro elektricky zamek.

Piiklad programovani 1. Girovné: aktivace funkce kondominium

a vystupu elektrického zamku.

1. Vstupte do 1. urovné programovani stisknutim P1 a P2 minimalné na 3 sekundy vy ¥
i
2. Stisknéte 1x P1; rozblikd se LED2 ( kratké zablesk V—» .
( & «02r0on
3. Aktivujte funkci kondominium stisknutim P2 ( delsi zablesky )

A4
4. Stisknéte P3 1 x pro aktivaci ¢asti dvé (P3 LED se rozsviti ) ¥

5. Stisknéte P1 1 x; rozblika se LED2 (kratké zablesk vV —».
( & oeoon
6. Aktivujte vystup elektrického zamku stisknutim P2 (delsi zablesky ) ¥
(P2
7. Stisknéte P1 a P2 minimalné na 3 sekundy pro vystup z programovaciho rezimu a ulozeni zmén

Y4

7.4) Priklad programovani 2. trovné

Tento ptiklad ukazuje nastaveni parametru ve 2.0rovni , nastaveni proudové citlivosti na uroven 5.

Piiklad programovani 2. iirovné: nastaveni proudové citlivosti

1. Vstupte do 1. urovné programovani stisknutim P1 a P2 minimalné na 3 sekundy vy ¥
3s
2. Stisknéte 3 x P1; rozblika se LED4 v — .,
xa 0 040
3. Vstupte do 2. urovné stisknutim P2 minimalné na 3 sekundy 4
3s
4. Stisknéte 3 x P2; rozsviti se LED5 L 4 — N
* P2 X3D 0o D;\*
5. Vratte se do 1. urovné stisknutim P1 ¥
(P1]
6. Stisknéte P1 a P2 minimalné na 3 sekundy pro vystup z programovaciho rezimu a ulozeni zmén A 4
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7.5) Programovaci diagram

Nasledujici obrazek ukazuje Giplné programovaci schéma funkeci a souvisejicich parametrti.
Obrazek ukazuje funkce a parametry v ptivodnim nastaveni nebo po vymazani paméti.

SN /N /N

ALT  Foto  Foto Kroko- Aux
TR e
®

N1/

Normalni provoz SVENYENY, NIV
LED P1 pomalu blik4 {DDD O QP

\/
NI N NIV N L/
r v - |- L= O Pl — 7G —
Prvni troveii /‘D\ O oo /‘D\ o EEEEE O ¢ P1]
LED P1 trvale sviti Aufom. Cond. Predblikéani eZ:éVf - Z]Vp‘oidéxzi ) on lt::st[O- l;:ll(eyktrx- 2‘11;0 'sz Pmi;r)]%ilzﬁ:nealm o
zasta. oo pii otevieni O off somek  STOP O of
foto
N
-O-(P3
POy

N1/

71\

=

CAS AUT. ZAVIRANI

NI N7
R R N &L
5 10 20 40 80 O -

sekund O

DOPLNKOVY VSTUP (*) /

/ N s
-mEE B -8 A
/N /TN
typl typ2 Oteviit Zaviit Foto2

—

)

Druha uroven
LED P1 rychle blika

N/

p.o. p.o. O
0

T

CAS PREDBLIKANI

NI N s
EE e /®\j

®
® (r

sekund

e m)

PROUDOVA CITLIVOST

N7

Nz
m-0-mE . /®\+/

/N

I
1 2 3 4 5 O*

W)

Casteéné otevieni typl, vrchni
ktidlo se pohybuje [NO]

Casteéné oteviceni typ2, oba motory

O m)

=

Vsechny LED zhasnuté — max. citlivost’
ZPOZDENI PRI OTEVIRANI

N N se pohybuji po ! nastavené¢ho
O */D\* O 0O O ;@: A pracovniho &asu [NO]
| S o -
Otevireni otevrit - stop - otevfit - sto
5 10 20 30 40 5] - . [NOJ P p
% Zavieni  zaviit - stop -zavfit - stop
@ ... [NO]
FOTO2 [NC]
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8) Dopliikové prislusenstvi

* Piijimacd
Ridici jednotka je vybavena konektorem pro 4 kanalovy
prijima¢ SM. Toto dalkové ovladani umoziuje pomoci vysilact
ovladat vystupy podle nésledujici tabulky:

Vystup pfijimace Vstup fidici jednotky

C. 1 KROKOVAN]

C.2 DOPLNKOVY (piednastavené &asteéné otevieni typ 1)
C.3 OTEVRENI

C. 4 ZAVREN]

.

* PS 124 Zalohovaci baterie

Zalohovaci baterie PS124 lze pouzit pro napajeni fidici

jednotky v ptipadé vypadku sitového napajeni.

9) Udrzba Fidici jednotky POA1

Protoze je fidici jednotka POAI1 elektronické  zafizeni,
nevyzaduje zvlastni Gdrzbu. Miniméalné kazdych Sest mésich

ovefte Cinnost  celého systému podle instrukei popsanych

v kapitole Testovani.

9.1) Likvidace

Tento vyrobek je vyrobeny z riiznych materiald, n€které z nich
mohou byt recyklované. Zkontrolujte si moznosti recyklace nebo
likvidace vyrobku v souladu se zékony a piedpisy.

.

A Nekteré elektronické soucastky mohou obsahovat
znelist'ujici latky; nevyhazujte je.

AN

10) Co délat, kdyz ...

-

Tato ¢ast pomiiZze montérim fesit nékteré z vétsiny béznych
problémul, které mohou vzniknout béhem montaze.

Zadné LED nesviti:

* Zkontrolujte, zda je fidici jednotka napajend (zméite napéti asi
32 Vss na svorkach 9-10)

 Zkontrolujte ob& pojistky; pokud ani P1 LED nesviti, nebo
neblikd, nastala mozna vaznéj$i porucha afidici jednotka se
musi vymeénit.

LED P1 blika pravidelné, ale LED vstupii nezobrazuje stav

prislusnych vstupi.

* Odpojte jednotku na chvili od napajeni, aby jste vystoupli
z pfipadného programovani.

« Peclivé zkontrolujte pfipojeni na svorkach 11 az 16

Nespusti se proces automatického vyhledavani

* Proces automatického vyhledavani se spusti pouze tehdy,
jestlize nebyl nikdy pfed tim proveden nebo pokud byla
vymazana pamét. Aby jste zjistili, zda je pamét prazdna,
vypnéte na moment fidici jednotku. Po zapnuti by vSechny LED
meély rychle blikat asi 6 sekund. Pokud blikaji pouze 3
sekundy, pamét’ jiz obsahuje platné hodnoty. Pokud pozadujete
nové automatické vyhledavani, musite pamét uplné vymazat.

Postup automatického vyhledavani nikdy neprobéhl, ale bud’

se nespousti, nebo neprobiha korektné

* Systém avSechna bezpefnostni zafizeni musi byt
provozuschopné aby spustili proces automatického vyhledavani.

* Zkontrolujte, zda zadné zafizeni pfipojené na vstupy nepierusuje
proces béhem automatického vyhledavani.

* Aby se proces automatického vyhleddvani spustil spravné,
vstupni LED musi svitit jak je uvedeno, P1 musi blikat
v sekundovych intervalech.
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Postup automatického vyhledavani nikdy neprobéhl spravné,

ale manévr se nespusti

* Zkontrolujte, zda LED vstupti bezpec¢nostnich zatizeni (STOP,
FOTO, FOTOL!1 apokud je namontované¢ FOTO2) sviti a zda
souvisejici povelové LED (KROKOVANT nebo
DOPLNKOVY) sviti po celou dobu povelu.

* Pokud je aktivovana funkce fototest ale fotobunky nefunguji
spravné, diagnosticka LED indikuje chybu ¢tyfmi bliknutimi.

Brana obraci smér béhem pohybu

Obraceni je zpuisobené:

* spusténim fotobunék (FOTO 2 béhem oteviraciho manévru,
FOTO, nebo FOTO1 béhem zaviraciho manévru). V tomto
piipad¢ zkontrolujte ptipojeni fotobunek a vstupni LED.

* zatizeni proudové citlivosti spousti béhem pohybu motort
(nikoli po dosazeni mechanickych dorazi ). To se povazuje za
prekazku a zptisobuje obraceni sméru pohybu. Aby jsme zjistili,
zda zafizeni proudové citlivosti spustilo, spocitejte kolikrat
diagnosticka LED blika: 1 zéblesk indikuje Ze zafizeni proudové
citlivosti spustilo kvili motoru M1, 2 zéblesky indikuji, Ze bylo
zpusobené motorem M2.
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11) Technické parametry

16

Napajeni :Ridici jednotka POA1 230 V £ 10% 50-60 Hz
:Ridici jednotka POA1/V1 120 V + 10% 50-60 Hz
Max. ptikon 1170 VA

Nouzové napédjeni

: zalohovaci baterie PS124

Maximalni proud motorem

: 3 A pfi trovni 6 (vyfazeni proudové citlivosti)

Napajeni prisluSenstvi

124V ss, max. odbér 200 mA (nap€ti muZze byt v rozsahu 16 aZ33 V ss)

Vystup fototest

124V ss, max odbér 100 mA, (napéti muze byt v rozsahu 16 az 33 V ss)

Vystup pro majak

: 24V ss, maximalni vykon 25 W , (napéti mtize byt v rozsahu 16 az 33 V ss )

Vystup pro indikaci otevieni brany

: vystup pro zarovku 24 V ss, maximalni vykon 5 W , (napéti mtize byt
v rozsahu 16 az 33 V ss), nebo elektricky zamek 12 V st 25 W

Vstup STOP : kontakt NC nebo konstantni odpor 8,2 kQ +/- 25%
Doba chodu : automaticka detekce

Cas automatického zavirani : programovatelny 5, 10, 20, 40, 80 sekund
Predblikani majaku : programovatelné 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Zpozdéni kridla pfi otevirani

: programovatelné 5, 10, 20, 30 a 40% doby chodu

Zpozdéni kiidla pfi zavirani

: automaticka detekce

Vystup 2. motoru : pro motor POP PP7224
Maximalni délky vodica : sitovy piivod 30 m

: 2. motor I5m

:ostatni vstupy a vystupy 50 m

: anténa 10 m
Provozni teplota :-20 -50°C




