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Instrukce pro spust éni automatického vyhledavani koncovych poloh pro Fidici
jednotku A824T p Fi pouZziti pohon @ Toona (pouze s verzi mikroprocesoru TA0O)

Nastavte prepinace podle nasledujicich obrazku:
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Dale postupuijte podle navodu k instalaci
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Pokud pouzijete pouze jeden motor, zapojte ho do vystupu
motoru 2, preruste spojku na desce a ponechejte vyvody
motoru 1 a enkodéru volné.

Pfipojte napdjeni a zkontrolujte zda je mezi svorkami 1 a 2 napéti 230Vac a mezi
svorkami 28 a 29 24Vdc . LED na aktivnich vstupech musi svitit a LED OK musi
blikat v jednosekundovych intervalech. LED enkodérd by mély signalizovat kazdy
pohyb obou motora.

Zkontrolujte smér pohybu stisknutim tlagitka CLOSE (zavfit) na desce: Cekejte nez
se oba motory za €nou zavirat (motor 2 se spusti az kdyZ motor 1 doko  né&i svUj
manevr).

Pokud oba motory za¢nou oteviraci manévr, prehodte zapojeni motoru (svorky 7-8
nebo 9-10). Aktivujte automatické vyhledavani vzdalenosti nastavenim pfepinaci
podle obrazku.

i i Switch 10 "OFF" doparuteno i 5 I Switch 10 "ON" doporugeno
pro MOBY pro METRG
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Stisknéte tlacitko CLOSE (zavrit) na desce a Cekejte nez se uskutec¢ni automaticke
vyhledavani vzdalenosti. Kdyz skonéi, nastavte PROGRAMOVACI prepinace na
OFF (vypnuté) a FUNKCNI prepinace podle potfeby (ON — zapnuté).

Spina¢ 1 — 2:0FF OFF = Dead man
ON OFF = Poloautomaticky mod
OFF ON = Automaticky mod (Automatické zavirani)
ON ON = Automaticky méd + vzdy zavrit

Spinac¢ 3 ON = Funkce Condominium (neni dostupna

v manualnim maédu)
Predblikani majaku
Uvolnéni zamku

Spinac 4 ON
Spina¢ 5 ON

Spinac¢ 6 ON = Zavira ihned po fotobunce (pokud je
nastaveny aut. méd)

Spinac¢ 7 ON = Fotobunka 1 také pfi otevirani

Spinac 8 ON = Fototest

Spinac¢ 9 ON = Pruchod pro péSi ovladany vstupem
ZAVRIT

Spina¢ 10 ON = Osvétleni (misto majaku)

Pfi automatickém modu (spina¢ 2 — ON) je doba pauzy nastaven z vyroby na 30
sekund . Pokud je nutné tuto dobu zménit viz. Kapitola 6.7.

Nastavte potenciometry tak abyjste docilili takové spoustéci prahové hodnoty
protindrazové spojky, ktera je vyZzadovana zakonem.

1. Uvod

Elektronicka fidici jednotka A824 je ur€ena pro ovladani dvou 24V motord, napriklad
MOBY, METRO nebo TOONA s vestavénym enkodérem. Otevirani kfidla brany
nezavisi na pracovni dobé, ale na systému, ktery kontroluje polohu pomoci
magnetického senzoru.

Pfesné koncové polohy je docileno zpomalenim.

Rychlost je b&éhem pohybu stale kontrolovana a jakakoliv pfekadzka je okamzité
vyhodnocena a zaroven dojde k obraceni pohybu (protinarazova spojka).

Programovani je velice jednoduché a je celé automatické.

Jakmile je jednotka nainstalovana, stisknéte tlacitko a vyCkejte dokud se neprovedou
mérfeni meznich poloh ve kterych se kfidlo pohybuje.

K dispozici jsou tfi zakladni moédy: ,dead man®, ,poloautomaticky”, ,automaticky".
Mezi dalSi funkce patfi napf. ,Zavirani po fotoburce®, ,Postupné spousténi motoru*,
»Zpomalovani*.

1.1. Popis vyrobku
Tento vyrobek pouZiva regulacni techniku pro stejnosmérné motory s enkodérem

pohybu a proto je nutné se pred instalaci seznamit s jednotlivymi prvky a tak
minimalizovat problémy, které by mohly nastat pfi instalaci.



1.1.1. Enkodér pohybu

Pohyb brany je kontrolovan systémem v pohonu, ktery pracuje na principu
magnetického senzoru instalovaného na hfideli motoru.

Tento systém je odolny proti problémim spojenym s necistotou, vlihkosti atd., coz
znamena, Ze je vhodny pro pouZiti v nepfiznivych klimatickych podminkach.

Zda enkodéry pracuji spravné muzete kontrolovat pomoci dvou LED, které by
se mély rozsvitit pokazdeé, kdyz se otoci hfidel motoru; tyto LED se mohou rozsvécet
i rychleji v zavislosti na rychlosti pohybu. KdyZ se motory nepohybuji, LED muze byt
rozsvicena nebo zhasnuta, to zavisi na bodu, ve kterém se hfidel zastavi.

1.1.2. Protinarazova spojka

Enkodér neustale pfi pohybu kontroluje pozici a rychlost brany. Pokud zjisti néjakou
prekdzku, brdnu zastavi. Pokud je nastaven néktery z automatickych funkénich
maodu, bude zahajen pohyb v opaéném sméru.

Pokud se spojka spusti tfikrat za sebou, aniz by byl pohyb spravné dokoncen dojde
k zastaveni bez obraceni.

1.1.3. Vstupy

Pokud je jednotka zapnuta a vstup je aktivni, rozsviti se pfislusna LED.
LED na bezpecnostnich vstupech STOP, FOTO a FOTOL1 jsou v klidu rozsvicené
zatimco na vstupech KROKOVANI, OTEVRIT a ZAVRIT jsou zhasnuté.

1.1.4. Tlaéitka

Béhem instalace je nutné otevirat a zavirat branu. Ktomu slouzi tlaCitka ,AP“
(otevrit), ,CH" (zavfit) a ,<< >>". Branu oteviete pomoci tlacitka ,AP“, zavfete ji
tlacitkem ,CH" a v pfipadé, Ze je rychlost nizka, mazete ji zvySit pomoci << >>
Stejna tlagitka pouzijete béhem programovani pro ukladani do paméti.

1.1.5. LED ,OK*

Tato LED slouzi ksignalizaci stavu vnitini logiky; pravidelné blikani
v jednosekundovych intervalech znamend, Ze mikroprocesor je aktivni a Zze vse je
v pofadku. Rychlé blikani — 5 pulsu za sekundu znamend, Ze napajeci napéti neni
dostate¢né nebo Ze byl vybran Spatny program.

Kdykoliv je provedena zména na vstupech ,KROKOVANI, ,OTEVRIT, ZAVRIT,
FOTO" atd., nebo dojde k prepnuti pfepinace funkci, LED ,OK" dvakrat rychle blikne
a tim signalizuje, Ze mikroprocesor pfijal novy stav.

2. Pokyny pro instalaci

PFi instalaci motoru postupujte pfesné podle pokyn(, které jsou dané v pfislusnych
priruckach. Brana musi byt vybavena nezbytnymi mechanickymi dorazy, které jsou
zakladem pro spravny chod funkce vyhledavani koncovych dorazu.

Neinstalujte jednotku bez ,Mechanickych doraz u“!




Tyto mechanické dorazy musi byt schopny zastavit pohyb brany za jakychkoliv
podminek. Presvédéte se, Zze mechanickda omezovaci zardzka mlzZe snést a
absorbovat bez jakékoliv deformace kinetickou energii, ktera se hromadi béhem
pohybu brany!
Dfive nez zacnete s instalaci, ovéfte si, zda-li je brana v dobrém stavu a jsou
dodrzeny bezpecnostni tolerance vzdalenosti.
DodrZujte nasledujici body:
» sitové vedeni musi byt chranéno jisti¢em 6A
« sitovy pfivod provedte kabelem 3 x 1,5 mm? (faze + nulovy vodi¢ + uzemnéni)
« k pfipojeni pohonti pouZijte kabel typu 5 x 1 mm? (Motor+, Motor-, Enkodér+,
Enkodér-, uzemnéni). Kabel nesmi byt delSi nez 3 m.
* nespojujte kabely v krabicich umisténych v zemi, i kdyZ jsou Uplné vodotésné
« k propojeni ¢asti s malym napétim pouZijte vodiée s prafezem 0,5 mm?. Pro
elektricky zamek pouZzijte vodiée s priifezem alespori 1,5 mm?. Pokud délka
vodi¢l pfesahuje 30 m, pouZijte stinény kabel, stinéni uzemnéte na strané
fidici jednotky.
» vzdy pouzijte kabely a nikdy nepouzivejte jednotlivé vodiCe i kdyz budou
chranéné uvnitf instalacnich list.

2.1. Instalace

Pokud je vyrobek spravné nainstalovan, uroven jeho ochrany bude IP 65, coz
znamena, ze je vhodny pro venkovni instalaci.
Je nutné dodrzet nékolik zakladnich pravidel:
- Fidici elektroniku instalujte pouze na pevny povrch.
- schranku elektroniky upevnéte tak, aby jeji dno bylo alespori 40cm nad zemi.
- pfi upeviovani postupujte podle instrukci, které najdete na konci této pfirucky.
- vyvody kabellu upeviuijte jen na spodni ¢ast schranky. Nikdy nevrtejte diry na
bo¢ni nebo horni ¢ast. Kabely musi byt vyvedeny spodem.
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1. sitovy pfivod 230 Vac 4. pér fotobunék (FOTOBUNKA)
2. jednotka A824 5. elektronech. pohony s enkodérem 24V

3. majak LUCY 24V 6. par fotobunék (FOTOBUNKA 1)



2.2. Schéma zapojeni

PFi zapojovani p Fivodnich vodi € nebo zasouvani ¢&i vyjimani rozSi Fujicich karet

odpojte jednotku od napajeciho nap  éti!

Pfed zapojenim jakékoliv rozSitujici karty (,RADIO“, ,PER" nebo ,CARICAY),
doporucujeme pockat dokud neni instalace kompletni a systém odzkouseny. Tyto
karty nejsou nutné pro provoz systému a pokud se pouZzivaji, odstranovani poruch je

M wvev s

Zkontrolulte polaritu pfed zapojenim motor, majaku a doplikd. Enkodéry nemaji

Zadnou polaritu.

Pokud nejsou vstupy typu NC (v klidu sepnuté) pouZzity musi byt propojeny, pokud je
jich vice nez jeden, zapoji se do série. Pokud nejsou pouZzivany vstupy typu NO (v
klidu rozepnuté) budou ponechany volné. Vstupy musi byt mechanického typu bez

napéti; nepouzivejte vstupy typu otevieného kolektoru (,PNP*“, NPN* atd.).
Pokud ma brana pouze
ponechejte svorky motoru 1 a enkodéru volné

jeden pohon, zapojte ho do vy
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2.3. Popis zapojeni

1-2 : 230Vac sitovy pfivod

4 : Uzemnéni

5 : Majak majak 24Vdc max. 25W +

6 : Majak majék 24Vdc max. 25W -

7-8 : Motor 1 napajeni motoru ¢.1 24Vdc

9-10 : Motor 2 napajeni motoru ¢€.2 24Vdc

11 : Uzemnéni uzemnéni pohona

12 -13 : Enkodér 1 pfipojeni enkodéru motoru ¢€.1

14 -15 : Enkodér 2 pripojeni enkodéru motoru ¢.2

21 -22 : Elektricky zamek pfipojeni elektrického zamku 12V

23 : Fotobunky spoleény  spolecny vstup fotobunék

24 . Rx fotoburika A pfijimac fotobunky A

25 . Rx fotoburika B prijimac fotoburiky B

26 : Tx fotoburika A vysila¢ fotoburiky A

27 . Tx fotoburika B vysilac fotoburiky B

28 — 29 : 24Vdc vystup 24Vdc pro dopliky ( max. 200mA)

30 : Spolec¢ny spole¢na svorka pro vSechny vstupy

31 : Indikator otevieni indikace otevieni brany 24Vdc max. 2W

32 : STOP vstup s funkci STOP (nouzové zastaveni)

33 : Fotobunka vstup pro bezpecénostni zafizeni (Fotoburiky,
pneumatické listy)

34 : Fotobunka 1 vstup pro dalSi bezpe€nostni zafizeni

35 : Krokovani vstup pro cyklické ovladani (Oteviit-Stop-
Zavrit-Stop)

36 : Otevieni vstup pro otevirani

37 : Zavreni vstup pro zavirani

41 - 42 : 2. kanal pfijimace vystup druhého kanélu pfijimace

43 - 44 : Anténa vstup pro anténu pfijimace

Na desce elektroniky jsou 3 konektory pro rozSifujici karty:

Radio = konektor MOLEX pro pfijimace firmy NICE
Nabijeci karta = konektor pro kartu nabijeni baterii
.Pert karta = konektor pro ,Per” kartu s pfidavnymi funkcemi

2.4. Testovani zapojeni

A) Provedte zapojeni podle schéma na obrazku ¢.1

B) Nastavte pohony do poloviny jejich drdhy. Brdna se nyni mazZe jak otevirat tak
zavirat.

Nezapinejte jednotku do té doby, neZ jsou nainstalo  vany koncové dorazy!

C) Zapnéte jednotku a zkontrolujte napéti 230Vac mezi svorkami 1 a 2 a 24Vdc mezi
svorkami 28 — 29. Jakmile je jednotka zapnutd, meély by se LED na aktivnich
vstupech rozsvitit. Kratce po tom by méla zacit LED ,,OK" blikat v jednosekundovych
intervalech. Pokud se néco z toho nestane, okamzité vypnéte jednotku a zkontrolujte
jesté jednou zapojeni.

D) Nyni zkontrolujte, jestli LED, signalizujici stav norméalné sepnutych kontaktd sviti
(vSechna bezpecnostni zafizeni jsou aktivni) a Zze LED, signalizujici stav normalné



rozepnutych vstupu, jsou zhasnuté; pokud tomu tak neni, pfekontrolujte zapojeni a
funkci jednotlivych zafizeni.

E) Zkontrolujte, zda jsou vSechna bezpec€nostni zafizeni v dobrém stavu (fotoburiky,
pneumatické listy, atd.): pokazdé kdyZ spusti fotoburka nebo fotoburika 2, LED by
mely zhasnout.

Nehybejte motorem dokud nejsou nainstalovany mechan ické dorazy!

F) Zkontrolujte, zda pohyb obou pohonu probiha ve spravném sméru. Stisknéte
tlaCitko s napisem ,CLOSE", vyckejte nez motor 1 a motor 2 zacnou zavirani (motor
2 zacina az kdyZz motor 1 dokon¢i svij manévr).

Jestlize pohyb neprobiha ve spravném smeéru, zastavte pohony stlatenim tlacitka
,CLOSE". Pokud ani nyni neprobiha pohyb motor( ve spravném sméru, postupujte
nasledovné:

1. Vypnéte pfivod proudu

2. Odpojte motory a pfehodte vodi¢e u motoru, ktery se to€i v nespravné sméru
Otestujte smér otaceni jesté jednou opakovanim kroku F.

3. Zapojeni fotobun ék

Pfi normalnim zapojeni fotobunék
postupujte podle obrazku 2A.

V pfipadé, Ze je nainstalovano vice
fotobunék blizko sebe, mohly by se
vzajemné ovliviiovat. Abyste se
vyhnuli tomuto problému , NICE
vyvinul  systém  synchronizace,
ktery pracuje na bazi stfidavého
proudu.

Vystup pro napajeni pfislusenstvi
na jednotce A824 m4 stejnosmeérny
proud, coz znamena, Ze
synchronizovand operace neni
mozna. Z tohoto divodu jsou v jednotce specialni vystupy , Rx A, Rx B, Tx A, Tx B*,
na kterych je napdjeni stfidavym proudem. To umoZzZnuje synchronizaci na
fotoburikach NICE.

Abyste mohli pouZivat tento systém, zapojte fotoburiky podle obrazku 2B a pferuste
spojku na Tx.




o g o M < M < WD O
oA &3 4 0 Ny
Al @ ey =
1 o i |
} TX RX } !
I I |
N I
! @ FOTOBUNKY @ } !
} N slelslsle | }
| T |
| l ‘ I }
I I ‘ . M
[ S R S ol | e
[P ST A i [
} T RX } i
| ! |
} @ FOTOBUNKY 1 @ | !
} s N s‘s SIS i }
I —n— I
I I
I ‘ | }
e I ‘
! >
Obr. 2A RELY
M ST D YN o M Y ‘77777 N 7777‘;
frxdea 883 | I
feeeed ] e el ; TX RX }
- |
} TX RX i } C@ FOTOBUNKY 1 /O> :
I I
} @ FOTOBUNKY @D } } E@ [ slelelsle :
| I I — T |
| B[ W SLlelll | | || U | |
I Ly —7 ‘ ‘ I I !
| [ | [ Y — |
} L L i D
Y R | PR 5
e e e e P s [ 1
| i RX | | RX |
| | X |
} @ FOTOBURKY 1 @ } | FOTOBUNKY 2 @ I
I 0 I I b
i I
! EE TSQTL\ } } TSSQT KARTA PER
| ! } &[]t
B e ! ! sl
Obr. 2B Obr. 2C

3.1. Testovani fotobun ék

Pokazdé, kdyz je aktivovan néjaky manévr, pfislusna bezpednostni zafizeni jsou
zkontrolovana a pouze v pfipadé, Ze je vSe v poradku, mizZe se tento manévr spustit.
Pokud je vysledek testu negativni (fotoburika nefunguje) manévr nebude spustén.
Pro tuto funkci pouzijte zapojeni na obrazku 2B, v pfipadé, Ze jsou pouZzity dva pary
fotobunék (fotoburika + fotoburika 1). PFi pouziti tfi (fotoburika + fotoburika II +
fotoburika 1) nebo Ctyf pard fotobunék (fotoburika + fotoburika Il + fotoburika 1 +
fotoburika 2)pouZzijte zapojeni podle obr.2C.



4. Koncové polohy

VZDALENOST ,0*

Vzdalenost ,0“ je bod, ve kterém se obé
kiidla brany, kdyz jsou zaviena, Kkryji
s mechanickou zarazkou pfi zavirani.

VZDALENOST ,S*

Vzdalenost ,S“ je bod, otevieni kridla
s pohonem 2, ve kterém se zacne otevirat
kfidlo spohonem 1 (zpoZdéni pfi
otevirani).

VZDALENOST ,A*

Vzdalenost ,A” je bod, ve kterém jsou obé
kiidla brany oteviena v pozadovaném
rozsahu (nemusi se nutné  kryt
s mechanickymi dorazy pfi otevirani).

VZDALENOST ,1¢

Vzdalenost ,1" je bod, ve kterém jsou obé
kiidla brany oteviena v maximalnim
rozsahu a kryji se s mechanickymi dorazy
pfi otevirani.




5. Poéateéni hledani vzdalenosti

Tato operace je automaticky provadéna jako prvni manévr po instalaci a vyZaduje
nasledujici postup:
1. Zapnéte jednotku a zkontrolujte, zda-li jsou vSechna bezpe&nostni zafizeni aktivni.
2. Nastavte kfidla do poloviny drahy jejich pohybu.
3. Kratce stisknéte tlaCitko OPEN (otevieno) nebo CLOSE (zavieno) na desce fidici
jednotky.

Motor nyni provede sérii manévrl, aby mohl vymezit drahy pohon.
4. Postup ,pocate¢niho hledani vzdalenosti“ je nyni hotov.

Nastavte funkéni prepina¢ na poZzadovany méd a pohon je pfipraven k pouZiti.
Tento postup si ulozi do paméti ty vzdalenosti, které byly pravé naméfeny, a proto uz
Zadné jiné operace nejsou nutné.
Pokud bude postup ,pocate¢ni hledani vzdalenosti“ pferuSen (napf. zmacknete jiné
tlacitko, je spusténa fotoburika nebo se objevi puls krokovani) pohyb brany bude
ihned zastaven a postup, ktery je popsan v bodé 3, musi byt opakovan.
Pokud to bude nutné Ize po postupu ,pocatec¢niho hledani vzdalenosti“ dodate¢né
zménit jakoukoliv vzdalenost, kterou jste pravé nameéfili (kromé vzdalenosti ,,0“, ktera
je referenéni hodnotou pro ostatni vzdalenosti) pomoci manualniho hledani.

6. Programovani

Jako alternativa k ,pocate¢nimu hledani vzdalenosti“, které se uskute¢ni jen tehdy,
pokud je motor nainstalovan poprvé, existuje jeSté zpusob, kterym je mozné kdykoliv
aktivovat ,automatické hledani vzdalenosti® nebo zménit kazdou z jednotlivych
vzdélenosti pfimo pomoci manualniho hledani vzdalenosti.
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FUNKCE: Pfi normalnim pouZziti se pouziva k nastaveni pozZadovanych funkcénich
modu. Pfi programovaci fazi se pouziva k vybéru parametrd, které maji byt ulozeny
do paméti.
PROGRAMOVANI: Aktivuje rizné mozné programy. Pfi funkénim modu musi byt oba
prepinacée v pozici ,OFF*. Ve funkénim médu jednotky pfepinate PROGRAMOVANI
musi byt vypnuty a funkéni mody mohou byt vybirany pfepinatem FUNKCE. Pokud
je jeden z pfepinad PROGRAMOVANI zapnuty, zadate tak fazi programovani a
v tomto pfipadé bude pfepina¢ FUNKCE pouzit k vybéru parametrd, které maji byt
uloZzeny do paméti. Pokud je programovaci faze aktivni a prepinatem FUNKCE je
vybran nespravny parametr, LED , OK" zac&ne rychle blikat, aby vdm oznamila, Ze
nastala chyba.



6.1. Ukladani parametr G do pam éti

Manualni faze programovani parametrd konéi uloZenim vybranych parametra.
Nasledujici kapitoly se budou na postup ,ukladani do paméti“ neustale odkazovat.
V téchto pfipadech postupujte nasledovné:

1. Stisknéte modré tlacitko ,<< >>" a podrzte je alespon 2 sekundy.

@ OPEN
@ <<>>

LED ,, OK" nyni rychle zablika. @ CLOSE
2. Pustte tlagitko ,<< >>“.

LED ,,OK" bude 3 sekundy rychle blikat, béhem tohoto blikani:
3. Stisknéte na okamzik dveé Zluta tlacitka.

1y ()| oPEN
@ <<>>

= () cLose

LED , OK" zustane svitit 2 sekundy pro potvrzeni spravného ulozeni do paméti.
V tomto bodé byl vybrany parametr uloZzen do paméti.

6.2. Automatické vyhledavani vzdalenosti

Tento postup je velice jednoduchy. Hledani zaviraci vzdalenosti ,0“ a oteviraci
vzdalenosti 1" je provadéno automaticky.

Zacatek hledani:
1. Nastavte prepinace podle obrazku.

i i Switch 10 "OFF" doporuceno 1 " I Switch 10 "GN doporucena
pro MOEY pra METRC
ppEnRnEnRl 1 (Kratke zpomaleni pfi Zavirani) ABRRNRY 1 (Dlouhe zpomaleni pfi zavirani)

T2 85 8°T 8 310 1112 T234 5 §F 8 510 1112

2. Stisknéte tlagitko ,Zavrit".

() oPEN
@ <K>>
= () cLosE

Okam?zité po stisknuti tlaCitka ,Zavfit* bude provedena série manévru, ktera definuje
drahu brany. S témito vzdalenostmi a matematickymi operacemi mazeme vypocitat
pozadovany bod otevirani ,A“, ktery je jen nékolik centimetrl od maximalniho
otevfeni a vzdalenost ,S*, ktera je kolem 50cm od vzdalenosti ,,0".



6.3. Manualni hledani vzdalenosti , 0"

Manualni hledani vzdalenosti 0" je provadéno tak, Ze naprogramujete maximalni bod
zavirani. Tento bod musi byt vzdy nadefinovan jako prvni, protoZze je bodem
referenénim pro vSechny ostatni vzdalenosti.

Protoze je vzdalenost ,0“ nadefinovana v obou motorech, konfigurace prepinacl se
bude liSit podle poZadovaného motoru.

1. Nastavte prepinace nejdfive pro prvni motor a potom pro druhy motor nasledujicim
zpusobem:

| | |

SIS I I ‘S SRRRER .
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Motor ¢.1 Motor &.2

2. Stisknéte tlacitko ,Otevfit* nebo ,Zavfit* (a tlagitko ,<< >>" pro zvySeni rychlosti
vybraného motoru) a drzte jej tak dlouho, nez docilite poZzadované vzdalenosti.

= OPEN
= @ <«<>>

Iy CLOSE

3. Kdyz docilite pozadované vzdalenosti pro prvni motor a potom pro druhy motor,
potvrdte postup ,ukladani do paméti“ — kapitola 6.1.

6.4. Manualni hledani vzdalenosti ,S*

Vzdalenost ,S" je bod, ke kterému kfidlo brany pohanéné druhym motorem musi dojit
pFi

otevirani dfive nez kfidlo brany pohanéné prvnim motorem zacne svij pohyb.

Toto hledani je provadéno jen druhym motorem, protoze ten za€ina proces otevirani.
Pokud by jste si prali, aby oba motory zacaly stejné (S=0), ukladejte do paméti aniz
by jste pohnuli motory.

1. Nastavte prepinace nasledovné:
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2. Stisknéte tlacitko ,Otevfit* nebo ,Zavrit" (a tlaCitko ,<< >>“, aby jste zvysili rychlost
vybraného motoru) a podrzte je tak dlouho nez docilite poZzadované vzdalenosti.

3. Po docileni poZzadované vzdalenosti potvrdte postup ,ukladani do paméti“ —
kapitola 6.1.



6.5. Manualni hledani vzdalenosti , A"

Timto postupem naprogramujete bod zastaveni pfi otevirani. Vzdalenost ,A“ se mize
kryt se vzdalenosti ,1“, ale aby jste zabranili naraziim brany o mechanické zarazky,
doporucujeme nechat si nékolikacentimetrovou toleranci.

Protoze je vzdalenost ,A“ nadefinovana v obou motorech, prepinace se budou liSit
podle poZzadovaného motoru.

1. Nastavte prepinace nejdfive pro prvni motor a potom pro druhy nasledovné:

1 1 1 ] 1 ]
iin §nnn 1 1 EEE 1101 1X ]
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Motor ¢.1 Motor &.2

2. Stisknéte tlacitko ,Otevrit" nebo ,Zavfit" (a tlaCitko ,<< >>" pro urychleni rychlosti)
a drzte jej tak dlouho nez docilite poZzadované vzdalenosti obou motoru.

Iy () oPeN

3. Pokud jste jiz docilili poZzadované vzdalenosti nejprve na jednom potom na druhém
motoru, potvrdte postup ,ukladani do paméti“ — kapitola 6.1.

6.6. Manualni hledani vzdalenosti ,1“

Timto postupem naprogramujete maximalni bod otevirani.

ProtoZze vzdalenost ,1“ nadefinovdna v obou motorech, pfepinace se budou liSit
podle poZzadovaného motoru.

1. Nastavte prepinace nejdfive pro prvni motor a potom pro druhy nasledovné:

| | |

||||'|||'| I| I1eg 1111 1
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Motor &.1 Motor &.2

2. Stisknéte tlagitko ,Otevfit" nebo ,Zavfit" (a tlagitko ,<< >>" pro urychleni rychlosti)
a drzte jej tak dlouho nez docilite poZzadované vzdalenosti obou motoru.

Iy () oPeN

3. Pokud jste jiz docilili poZzadované vzdalenosti nejprve na jednom potom na druhém
motoru, potvrdte postup ,ukladani do paméti“ — kapitola 6.1.



6.7. Programovani pauzy

Pokud je pouzitd automatickd funkce zavirani, je aktivovan ¢asovy spinac, ktery fidi
dobu pauzy po oteviracim manévru. Na konci této doby je zaviraci manévr
automaticky aktivovan. Pokud nebyla tato doba nikdy naprogramovana je nastavena
na 30 sekund. Dobu automatického zavirani lze nastavit od 1 do 1023 sekund ( cca

17minut).

Pro nastaveni pauzy postupuijte nasledovné:
1. Nastavte prepinace podle obrazku.

2. Vyberte poZzadovanou dobu desetimistnym pfepinatem:

Spinac¢
Spinac
Spina¢
Spinac
Spinac¢
Spinac
Spina¢
Spinac
Spinac

Spina¢ 10 ON

Pfiklad: pro ¢as automatického zavieni 25 sekund, zapnéte spina¢ 5, 4 a 1

(16+8+1=25).

3. Po nastaveni doby pokracujte postupem ,ukladani do paméti“ — kapitola 6.1. Doba
pauzy pro automatické manévry je timto postupem uloZena do paméti.

1ON
2 ON
3 ON
4 ON
5 ON
6 ON
7 ON
8 ON
9 ON

6.8. Mazani pam éti

VSechny programovatelné parametry jsou ukladany do paméti fidici jednotky. Pamét
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1 sekunda

2 sekundy

4 sekundy
8 sekund
16 sekund

32 sekundy

64 sekundy
128 sekund
= 256 sekund
=512 sekund

Ize vymazat jedinym krokem.
K uskute¢néni tohoto kroku postupujte nasledovné:

1.Nastavte prepinacCe podle obrazku.

2. Nyni postupujte k ukladani do paméti, které v tomto pfipadé potvrzuje ruseni.

Touto operaci jsou vSechny parametry z paméti vymazany. POZOR! Kdyz je pamét
vynulovana, chova se elektronika jako by nebyla nikdy nainstalovana, takZze nebude
mozné normalné pohnout branou; vtomto pfipadé, prvni povel krokovani nebo
v pfipadé Ze budou tlacitka ,Otevfit* nebo ,Zavfit* stisknuta, bude aktivovan postup

1112

123456738 910

.pocateéni hledani vzdalenosti“.

1112




7. Test funkce

Po kontrole vSech zapojeni a naprogramovani omezeni drdhy pohybu muizZzeme
otestovat pohyb brany.

Doporucujeme pracovat ve funkénim modu ,dead man“ s vyfazenim vSech funkci.
Pokud pouZzijeme ,krokovani“ jako prvni povel pohybu (po zapnuti) by mél nastat
oteviraci manévr. V tomto stadiu je vhodné pouzit tlaCitka ,AP*“ (otevrit) a ,CH"
(zavfit) na desce. Pomoci povelovych vstupu, pohnéte branou k poZzadovanému
bodu ,A“, pfed kterym by méla nastat ,brzdici“ faze, takze by brana méla dojet
k nastavenému bodu rychlosti snizenou o 30%. Nyni provedte zaviraci manévr az
k bodu zavirani. 1 vtomto pfipadé by brdna méla zacit zpomalovat nez se dojde
k dorazu. Nyni provedte spousténi bezpecnostnich zafizeni: Fotoburika a fotoburika
1 nemaji pfi otevirdni Zadnou funkci, pfi zavirani zastavi pohyb brany. Zafizeni
pfipojené ke vstupu STOP jsou funkéni jak pfi otevirani tak pfi zavirani a zpasobi
zastaveni pohonl. Pokud je navolen automaticky funkéni mod, na konci oteviraciho
manévru je pauza, ktera je automaticky nasledovana zaviracim manévrem. Jestlize
neni doba pauzy naprogramovana, bude trvat 30 sekund.

Teprve nyni, po provedeni sefizeni doporucujeme zapojit pfijimac¢. Pfed zapojenim
pfijimace odpoijte fidici jednotku od napajeni.

7.1. Volitelné funkce

Spina¢ 1 - 2.0FF OFF Dead man
ON OFF Poloautomaticky mod
OFF ON Automaticky mod (Automatické zavirani)
ON ON Automaticky méd + vZdy zavfit
Spinac¢ 3 ON Funkce Condominium (neni dostupny
v manualnim maédu)
Spinac 4 ON Predblikani majaku
Spina¢ 5 ON Uvolnéni zamku
Spinac¢ 6 ON Zavira se ihned po fotoburice (pokud je v
Automatickém madu)
Spinac 7 ON Fotobunka 1 také pfi otevirani
Spinac 8 ON Fototest
Spinac¢ 9 ON Pruchod pro péSi ovladany vstupem
Zavrit
Spina¢ 10 ON Osvétleni (misto majaku)
Spinaé 1 - 20FF OFF Dead man
ON OFF Poloautomaticky mod
OFF ON Automaticky mod (Automatické zavirani)

ON ON Automaticky mod + vzdy zaviit
V manualnim médu bude brana v pohybu pouze po dobu po kterou bude stisknuté
ovladaci tlagitko.
V poloautomatickém modu se vrata oteviou po zadani povelu (krokovani, pfijimac,
otevrit).
V automatickém funkénim mdédu nasleduje po otevieni pauza a potom zavirani.
Funkce stalého zavirdni pracuje tehdy, kdyZz byla brana oteviena po doCasném
preruSeni privodu proudu. V takovém pfipadé zavirdni zacCind automaticky po
pétisekundovém predblikani.



Spinaé3  ON Funkce Condominium (neni dostupné

v manualnim maodu)
Ve funkénim modu condominium nelze otevirani brany prerudit Zadnym jinym
povelem dokud se brana neotevie. BEéhem zavirani novy povel branu zastavi, zméni
smér a brana se zacne otevirat.

Spinaé4  ON Predblikani majaku
Nejdfive je aktivovano blikani a po 5 sekundach (2 sekundach pfi médu dead man)
zacne pohyb brany.

Spinaé5 ON Uvolnéni zamku
Pokud je zapnutd funkce uvolnéni zamku pfed zacatkem otevirani nastane kratké
zavirani, které uvolni elektricky zamek.

Spinaé6  ON Zavira se ihned po fotobunce (pokud

je navolen Automaticky mod)
V automatickém maddu udrzi tato funkce branu otevienou jen po dobu nutnou pro
prujezd. Ve skute€nosti se obé kfidla automaticky zavfou 5 sekund poté, co posledni
objekt minul fotobunku, nehledé na naprogramovany ¢as pauzy.
V poloautomatickém modu, poté co se spustily fotoburiky nebo amperometricka
ochrana, spinac 6 aktivuje automatické zavirani obou kfidel brany.

Spinaé7  ON Fotoburika 1 také pfi otevirani

Zpravidla se bezpec€nostni fotoburika a fotoburika 1 spusti jen pfi zavirani. Pokud je
tento spina€ zapnuty, spousténi fotobunky 1 zastavi pohyb brany také pfi otevirani.
V poloautomatickém nebo automatickém modu pohyb zaéne znovu a brana se otevie
poté co bude fotoburnka uvolnéna.

Spinaé8 ON Fototest

Tato funkce se pouziva ke kontrolovani fotobunék pfed kazdym manévrem

Spinaé9 ON Prachod pro pési ovladany vstupem
Zavrit

Prichod pro pési otevie jen jedno kridlo, které je pfipojené k druhému motoru a
druhé kfidlo poneché zaviené.

Tento manévr je aktivovan vstupem ZAVRIT, ktery ztraci svou puvodni funkci a
zméni se ve vstup krokovani, ale jen pro otevirani jednoho kfidla brany.

POZOR! Cyklus otevieni pro péSi mize byt aktivovan jen tehdy, kdyZz je brana
zaviena.

Spina¢ 10 ON Osvétleni (misto majaku)
Pokud je nutné osvétlit misto pohybu brany, svétla se pfipoji k vystupu pro majak
(24VI25W). Toto svétlo sviti béhem pohybu a 60 sekund po ukonceni pohybu.



7.2. Popis funk énich méd

Ve funkénim moédu ,dead man“ vstup OTEVRIT dovoli pohyb smé&rem k otevieni
zatimco vstup ,krokovani“ dovoli stfidavé otevirani a zavirani. Brana je v pohybu
pouze po dobu trvani povelu.

KdyZ se brana otevira, jeji pohyb se zastavi, jestliZze je aktivovana funkce ,fotoburika
1 pfi otevirani“.

PFi zavirani se pohyb zastavi, jestlize je paprsek fotoburnky prerusen. Jestlize je
aktivovan vstup STOP zastavi se pohyb okamzité jak pfi otevirani tak i pfi zavirani.

V jakémkoliv automatickém funkénim maodu ( poloautomatickém, automatickém nebo
stalém zavirani) povel na vstupu OTEVRIT zpGsobi otevirani. Pokud povel potrva i
poté, co se brana oteviela, pohyb zustane ,zmrazen“. BrAna mlze byt zaviena po
ukonéeni povelu. Impuls na vstupu ,KROKOVANI“ zpUsobi stfidavé otevirani a
zavirani. Druhy impuls na tomto vstupu zpusobi zastaveni.

.S TOP* zastavi pohyb okam?Zité jak pfi otevirani tak i pfi zavirani.

Jestlize se pravé pouziva automaticky funkéni méd, po otevieni bude néasledovat
pauza a po ni zavirani. Jestlize se béhem pauzy spusti fotoburika, ¢asovy spina¢
bude znova nastaven na novy cas; jestlize ale ,STOP* zasdhne do pauzy, funkce
zavirani bude zruSena a nastane stav zastaveni.

Pokud bude zapnuty spina¢ 6, pauza bude také aktivovana v pohybu
v poloautomatickém maodu, kdy se pfi zavirani spusti bezpecnostni zafizeni nebo pfi
otevirani protindrazova spojka zplisobi zménu sméru pohybu.

8. Sefizovani

Po provedeni kontrol systému mulZete nyni udélat

zakladni sefizeni, aby jste zajistili, Ze pohony budou
pracovat bezpecné.
Evropské normy vyZaduji, aby byla provedena urcita +

+
opatfeni, kterA omezi sily spojené s pohybem L .
automatickych vrat, které jsou rovny 1400N jako sila
narazu a maximalni zbytkova staticka sila 150N, které

musi byt vynulovany béhem 5 sekund od narazu. Jsou MOT.1 MOT.2

zde dva trimry, které se pouzivaji k nastavovani
amperometrické ochrany kazdého motoru. Tyto trimry
musi byt sefizeny tak, aby byly vsouladu s vySe
uvedenymi normami.




9. Dopl iky
9.1. Nabijeci karta

Jednotka je vybavena vykonnym transformatorem,
ktery motoru a elektronické jednotce dodava
potfebnou energii pfi sitovém napajeni. Pokud
poZadujete, aby systém pokracoval v ¢innosti
v pfipadé preruseni pfivodu elektrického proudu
musite instalovat vhodné baterie a pfisluSnou
nabijeci kartu CARICA. Baterie mohou byt
umisténé v samostatném krytu a pfipojené ke
dvéma svorkam na nabijeci karté baterii, ktera je
zasunutd v zakladni desce jednotky.

9.2. Karta ,PER"

Ridici jednotka jiz obsahuje vSechny funkce pouzivané pfi normalni instalaci. Karta
.,PER" se pouziva pro funkci: zamek, fotoburika 1, ¢aste¢né otevirani obou kfidel
brany, semafor, osvétleni.

9.3. Prijima ¢ dalkového ovlada ¢e

Do konektoru Ize zasunout zasuvné pfijimaCe NICE, pfi pouZiti dvoukanalového
pfijimace je druhy kanal vyveden svorkami 41 a 42.

10. Udrzba

Ridici jednotka nevyZaduje Z&dnou zvlastni GdrZzbu. Dvakrat roéné zkontrolujte
perfektni ¢innost a sefizeni maximalni sily motoru a pokud je to nutné provedte
sefizeni trimra.
Zkontrolujte ¢innost bezpeénostnich zafizeni (fotoburiky, pneumatické listy, atd.) a
funkci majaku.

10.1. Informace tykajici se ochrany zivotniho prost  redi
Tento vyrobek je vyroben z riiznych druht recyklovatelného materialu.
Informujte se o mozZnostech recyklovani a o metodach likvidace tohoto vyrobku, vzdy

dodrzujte pfislusné zakony.

Technicka specifikace:

Napajeni : 230Vac +/- 10%, 50-60Hz
Napéti baterie : 21+ 28Vdc

Max. odbér motoru : 5A

Max. odbér doplnku : 200mA

Max. pfikon majaku : 25W (24Vdc)

Max. pfikon kontrolky otevieni : 2W (24Vdc)

Doba pauzy :0od 1 do 1023 sekund

Provozni teplota :-20 ++70C



RIDICi JEDNOTKA A824

ROZSIRUJICI KARTY PIU A PER

Navod na zapojeni

PER

UvoD

RozSifujici karta PIU a karta PER byly vyvinuté k rozSifeni a doplnéni funkci
elektronickych jednotek zvySenim poctu ovladacich vstupd a pfidanim Fidicich
vystupu.

Karta PIU mlzZe byt pouzitd pouze v jednotkach, které pracuji se stfidavym
napajecim proudem (napf. A700F, ROBO1000, THOR1521), naopak karta PER
muze byt pouzita pouze v jednotkach se stejnosmérnym napajecim proudem ( napf.
A824, ROBO1124). V pfipadé, Ze si nejste jisti, prostudujte si navod na zapojeni
jednotky, kterou budete pouzivat.

Karta se zasune do pfislusného konektoru na jednotce (pozor, abyste nezaménili
konektor rozSifujici karty s konektorem radiového pfijimace). Na svorky karty Ize
zapoijit tyto vystupy a vstupy:

Vystupy:

- Cervena Cervené svétlo semaforu (alarm)

- Zelena zelené svétlo semaforu (alarm)

- Elektricky zamek ovladani elektrického zamku

- Osvétleni ovladani zarovky s funkci osvétleni

Pozn.: Vystupy mohou byt zatizeny malym odbérem (kontrolni Zarovka, relé atd.).
Vstupy:

- Castedné otevieni  vykona manévr &asteéného otevieni
- Foto 2 bezpecnostni zafizeni se zasahem pfi otevirani



Nastaveni:

- (:Zésteéné otevreni doba ¢astec¢ného otevirani
- Cas osvétleni doba pro osvétleni
SCHEMA ZAPOJENI

Provedte potfebné zapojeni podle obr. 1. Zvlastni pozornost vénujte skutecnosti, ze
vystupy mohou byt zatizené malym odb _érem. Pfi zapojenich pouzivejte jedno ze
schémat na obr. 2. Vystupy jsou na sobé& nezavislé, mohou se tedy pouZivat i
smiSené konfigurace mezi rGznymi vystupy.

SCHEMATICKE ZAPOJENI VYSTUPU
[ 2 —
1| |—— . : [
CERVEMA KONTAKT .
2 — max. 40V VYSTUP
[] 3 " ZELENA max 100 mA @
4 SKUTECHE ZAPOJENI VYSTUPU KARTY PIU
[~
5 || —— , G
— EL. ZAMEK P L ;
LAV || —* AV VYSTUP
[~
7| . , .
OSVETLENI a
[ 8
g — CAST. OTEVQEN[ SKUTECHE ZAPOJENI VYSTUPU KARTY PER
| 10| | —————0—0—4 FOTO 2 B _
(| 11 . (~ PIU)(+ PER} — V¥STUP
12 » 2V~ PIUY- PER) e
Obr. 1
POPIS ZAPOJENI
1-2  Cervena vystup ¢ervené svétlo semaforu
3-4 Zelena vystup zelené svétlo semaforu
5-6  Elektricky zdAmek vystup pro aktivaci ovladani elektrického zamku
7-8  Osvétleni vystup pro ovladani osvétleni
9 Céstecné otevieni  vstup pro ¢astecné otevieni (Cast. otevieni-stop-zavieni-
stop)
10 Foto 2 vstup 2. bezpecnostniho prvku
11-12 24V vystup pro napajeni funkci (svorka 11 je spole€na pro
vstupy
(24 V stfidavych karta PI1U) (24 V stejnosmeérnych
karta PER)

NAVOD NA ZAPOJENI

Pro zaru€eni bezpecnosti instalujiciho a pfedchazeni Skodam na komponentech
jednotka nesmi byt pod proudem, pokud se provadéji zapojeni nizkého (230 V) nebo
malého (24 V) napéti nebo se zasunuiji riizné karty.



Pfipominame, Ze je tfeba respektovat predpisy tykajici se bezpecnosti elektrickych
zafizeni a automatickych bran.

Pfipominame téz, Ze vstupy kontaktd typu NC, pokud nejsou pouZité, se premosti,
pokud je jich vic nez jeden, zapoji se sériov ; vstupy kontaktd typu NO, pokud
nejsou pouzité, nechaji se nezapojené, pokud je jich vic nez jeden, zapoji se
paraleln €. Kontakty musi byt pouze mechanického typu . NepouZivejte vstupy
oznacené ,PNP“, ,NPN* ,Open Collector” atd.

Obr. 2
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* Dioda musi byt zapojena pouze pfi stejnosmérném napajeni a indukéni zatézi
(relé).

ZKOUSKA FUNKCE

Pokud je rozSifujici karta PIU nebo PER zasunuta, stdva se soucasti jednotky a jeji
fungovani je vdzané na samotnou jednotku:

Cervena cervené svétlo semaforu
Normalné je stale zhasnuté, rozsviti se jen béhem pohybu brany.

Zelena zelené svétlo semaforu
Normalné zustavéa rozsvicené, zhasne béhem pohybu brany

Z uvedeného vyplyva, Ze tyto dva vystupy jsou aktivni stfidavé mezi sebou, coz
umozZznuje jejich pouZiti na signalizaci nasledujicich stavu:

Cervena + Zelena: Zhasnuté = signal poruchy! (chybi proud, jednotka je
poskozena, atd.)
Cervena + Zelena: Rozsvicené = signal alarmu! (bezpel. prvky jsou

obsazené na vice nez 60 sek.)
Pro tyto dvé zvl4stni aplikace pouZzivejte schéma na obr. 3.

VYSTUP SIGNALU ALARM
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Elektricky zamek

Osv étleni

Caste éné otev feni

Foto 2

24V

= vystup pro ovladani elektrického zamku . Elektricky zamek se
aktivuje na 1,5 sekundy na zac¢éatku otevirani.

= vystup pro ovladani osvétleni, rozsviti se na za¢atku kazdého
pohybu a zlstane rozsvicené do konce pohybu na c¢as
programovany trimrem T.Cor.

= vstup pro &asteéné otevieni (CAST. OTEVRENI-STOP-
ZAVRENI-STOP). Provadi stejnou funkci jako Krok za krokem na
hlavni desce, s tim rozdilem, Ze pfi otevirani probiha ¢astecné.
Na karté PIU se pouZziva €as nastaveny trimrem T.AP.P, na karté
PER se provede pomérné otevieni vzhledem k celkovému
otevieni na zakladé regulace trimru T.AP.P.

= vstup 2. bezpecénostniho prvku. Toto bezpec&nostni zafizeni
zasahuje pouze pfi oteviracim manévru, ¢imz vyvola zastaveni
pohybu s pfipadnym zavienim, pokud je na jednotce nastaveny
zpusob fungovani Poloautomaticky nebo Automaticky.

= Vystup 24 V pouzitelny pro napajeni funkci jako fotoburiky
nebo jiné. Svorka 11 je téZ spole¢na pro ostatni vstupy.

TECHNICKE UDAJE

Karta PIU Karta PER
Napajeci napéti 24V st + - 10%, 50+60 Hz 24V + - 10%
Max. proud 24 V 200 mA 200 mA
Max. proud vystupt 100 mA 100 mA
Max napéti vystupl 12 +40V st 12+40V ss
Castecné otevieni 15+25s 0 + 100%
Cas osvétleni ccab5+250s ccab5+250s
Pracovni teplota -20 ++70C 20 + +70C




